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Auto-Empty Robot Vacuum and Mop
User Manual
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Safety Information

Usage Restrictions This product can be used by children aged 8 years and above and persons
with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or
knowledge under the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
done by children without supervision.

Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at
a safe distance from the robot while it is operating.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
protective barrier.

Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C or
on a floor with liquids or sticky substances.

Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from
dragging them while cleaning.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from
bumping into and damaging them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of
the robot.

Keep the brush cleaning tool out of reach of children.
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N Safety Information

Usage Restrictions Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of
whether it is stationary or moving.

Do not use the robot to clean any burning objects.
Do not vacuum hard or sharp objects.

Make sure the robot is turned off and the auto-empty base is unplugged
before cleaning or performing maintenance.

Do not wipe any part of the product using a wet cloth or liquids.

Please use this product in accordance with the instructions in the User
Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

Batteries and Do not use any third-party battery or auto-empty base. Use only with RCS2
Charging supply unit.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or auto-empty
base on your own.

Do not place the auto-empty base near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base's charging
contacts.
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Safety Information

Batteries and Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be
Charging discarded at an appropriate recycling facility.

If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately
and contact after-sales service.

Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its
original packaging if possible.

If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn
it off and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3
months to avoid over-discharging the battery.

This product contains batteries that can only be replaced by qualified
technicians or after-sales service.

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS5D is in compliance
with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following
internet address: www.dreame-technology.com

For detailed e-manual, please go to https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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I Product Overview

Accessories

Cleaning Tool Side Brush Power Cord

@)

Water Tank Mop Pad Dust Collection Bag Auto-Empty Base

Note: The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Product Overview

Robot

o

o

< /En

—z

o

Spot Clean Button
= Press briefly to begin Spot Clean Mode

Power/Clean Button
= Press and hold for 3 seconds
« Press to begin cleaning after the robot is powered on

Status Indicator

= White: Cleaning or cleanup is completed
= Blinking Orange: Error

Dock Button
= Press to send robot back to the base

Cover
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I Product Overview

Robot
—————= Reset Button Cliff Sensor

* Press and hold for 3 ?
seconds to restore the
robot to factory settings

Charging Contacts © o Charging Contacts
Side Brush © o Omnidirectional Wheel
Wi-Fi Indicator o Main Brush
\\\ Cliff Sensor © Cliff Sensor
\ T Main Wheels © o Main Wheels

o Brush Guard Clips

o Dust Intake

H/UK © Cleaning Tool

——— Air Outlet/Speaker

Robot Sensors

Edge Sensor o Laser Distance Sensor

Bumper

o High Precision 3D
(3D Obstacle Avoidance Sensor )
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Product Overview

Auto-Empty Base Open the upper cover

®—o Upper Cover

~——— 1 o Status Indicator

White: The base is plugged in
Breathing White: Robot is charging

\/ Blinking Orange: Dust collection
bag is full/Dust collection bag not

installed/Error

o Dust Bag Slot

o Filter

+———o Signaling Area

Charging Contacts

o

<
0

Dust Intake

Bottom

o Mounting Screw

o Air Duct Cover

———o Cord Storage Slot

———o Power Cord Socket



https://manualsfile.com

(9

M

Product Overview

Dust Bin

o Bin Clip
o Bin Cover

o Filter

Dust Intake

Dust Collection Bag

[_==1——— DustBag Handle

Note: Due to the factory setting, a new dust collection bag has been installed
inside already.

Mopping Module

Water Tank
o Water Tank Release Clip
o Water Inlet

Mop Pad o Slot

o Attaching Area
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Clearing Home Environment

To improve the working efficiency of your robot, put away any loose cords ,
rags, slippers, toys, etc.

0od

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its
proper place to make more space.

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and
sofa to ensure safe and smooth operation of the robot.

nnn

<) X

To prevent the robot from not recognizing the area that needs to be
cleaned, do not stand in the front of the robot, threshold, hallway, or
narrow places.
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Preparation Before Use

1. Remove the protective matter

2. Install the side brush

o

Note: Install the side brush until it clicks into place.

3. Connect to a power outlet and start charging

Place the base on level ground against the wall and connect it to a power
outlet. Place the robot onto the base to charge. The robot will turn on
automatically and begin charging. It is recommended to fully charge your
robot before first-time use.

Place the base within
the best Wi-Fi range

l Put away the power cord

Note: ~1.5m into the cord storage slot

- Keep the immediate area 1.5m in front of the base and 0.5m to its both sides
clear of objects.

+ Make sure that no objects might block the signaling area.

About the Auto-Empty Base

Itis recommended that the robot set out from the base before cleaning. This
ensures that the robot returns to base smoothly. Do not move the base while
the robot is cleaning.

After the robot completes the cleaning task and automatically returns to the
base, the base will start auto-empty. More settings can be operated on the APP.
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Connecting with Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app.* Use the Mi 3. Reset Wi-Fi
Home/Xiaomi Home app to control your device and interact with other
smart devices. Simultaneously press and hold the buttons {J and {3 until you hear a voice

say, “Waiting for the network configuration.” Once the Wi-Fi indicator is

1. Download the Mi Home/Xiaomi Home App blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.

Scan the QR code to download and install the app. You will be directed to the
connection setup page if the app has been installed already. Alternatively,
search “MiHome/Xiaomi Home" inthe app store to download and install it.

Wi-Fi Indicator

-Blinking slowly: To be connected
-Blinking quickly: Connecting
-On: Wi-Fi connected

2. Add Device

Open the Mi Home/Xiaomi Home app, and tap " @ " in the upper right.
Thentap "= " in the top right corner, scan the QR code, add "Dreame Bot
Z10 Pro", and follow the prompts to finish the connection.

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and
add the device again.

Note:
- Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

- The version of the app might have been updated, please follow the instructions
based on the latest app version.

11
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How to Use

1. Turn On/Off

Press and hold the button () for 3 seconds to turn on the robot. Once the
power indicator turns solid white, the robot is on standby. To turn off the
robot, press and hold the button () for 3 seconds when the robot is not
moving.

2. Start Cleaning

Press the button () briefly to turn on the robot. Upon activation, the robot
will accurately map out a route, methodically clean along the edges and
walls, then finish by cleaning each room in an S-shaped pattern to ensure
a thorough job.

ER==
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3. Cleaning Mode

Dreame Bot 210 Pro has four cleaning modes: Quiet, Standard, Strong, and
Turbo. The default mode is Standard. You can specify the cleaning mode in
the Mi Home/Xiaomi Home app.

4. Pause/Sleep Mode
Pause: Press any button briefly to pause the robot during cleaning.
Sleep Mode: The robot will automatically enter Sleep Mode after 10

minutes of inactivity, then the power indicator and charging indicator will
go off. To wake up the robot, press any button.

Note:
+ The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12 hours.

- When the robot is paused, placing it onto the base will end the current cleaning
task.

5. Spot Clean Mode

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the button {Jfor
3 seconds to start Spot Clean Mode. In this mode, it will clean a square-shaped
area of 1.5x1.5 meters directly around the robot. When the spot cleaning is
done, the robot will automatically return to its original location and power off.

Note: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the robot.

6. Additional App Functions
You can enable more functions via Mi Home/Xiaomi Home app such as

selected room cleaning, zone cleaning, forbidden area/virtual no-go
zones, etc.

Note:

« Follow the instructions on the app interface to use more functions.

- The version of the app might have been updated; please follow the instructions
based in the current app version.
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How to Use N

7. Use the Mopping Function 3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then slide it into the
back of the robot until it clicks into place. Press the button (U or use the Mi

It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before Home/Xiaomi Home app to start cleaning.

the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Insert the mop pad into
the slot of the water tank as shown in the figure, and paste the pad firmly.

Note:
« It is not recommended to use the mopping function on carpets.
« Use the app to adjust the water flow as required.

4) Press the two side clips inwards and slide the water tank backwards to
2) Open the water tank lid, fill the tank with water, then securely close the lid. separate it from the robot.

Note: When the robot is charging or not in use, remove the mopping module,
pour out all the remaining water in the tank, and clean the mop pad to prevent
Note: Do not use detergent or disinfectant. mildew or odors.

13
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BN Routine Maintenance

Clean the Dust Bin

1. Open the robot cover, then press the dust 2. Open the bin cover and empty the 3. Remove the filter and tap its basket gently.
bin clip to remove the dust bin. bin as shown in the diagram.

Note: Do not attempt to clean the filter with a
brush or finger.

4. Clean the dust intake. 5. Rinse the dust bin and filter with water until they are clean. Thoroughly dry the filter before re-
installing.

Note:
- Rinse the filter with clean water only.Do not use detergent.
- Before using, keep it in a well-ventilated or cool place.
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Routine Maintenance

Clean the Mopping Module
1. Press the two release clips on the side of the water tank, remove the 3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before re-installing.
mopping module, and pull the mop pad off the mopping module.

WAl

+ Remove the pad from the mopping module before cleaning it, and make sure
dirty water does not flow back into the water outlet to avoid clogging.

- For optimal performance, it is recommended to replace the mop pad every 3-6

months.
2. Pour out the water in the tank. Clean with only water and leave out to air 4. If slow water flow occurs, or the volume is not well-distributed, clean the air
dry before re-installing. hole in the cover of the water tank.

Note: Do not expose the tank to the sun directly.
15
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Routine Maintenance

Clean the Main Brush Clean the Side Brush
Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the Pull out the side brushes and use the cleaning tool to remove any hair
brush out of the robot. tangled on the brush.

h

Clean the Main Wheel/Omnidirectional Wheel

Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use the included cleaning
tool to remove any hairs tangled in the brush.

Note: When there is hair tightly tangled in the main brush, do not pull out the
hair excessively to avoid damaging the main brush. Note: Use a tool such as a small screwdriver to separate axle and tire.
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Routine Maintenance

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and base. Please use dry rags for cleaning.

Clean the Laser Distance Sensor Clean the High Precision 3D Clean the Charging
/Edge Sensor Contacts and Dust Intake

17
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BN Routine Maintenance

Replace the Dust Collection Bag
According to the status indicator (blinking orange) and app prompts, replace it with a new one when the dust collection bag is full. It is recommended to replace
the bag every 8-10 weeks.

1. Discard the dust collection bag 3. Install a new dust collection bag

Note: When taking out the dust collection bag, close the dust bag handle to
avoid dust leaking out.

2. Clean the filter 4. Close the upper cover of auto-empty base

closed and the dust collection bag is not installed.
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Routine Maintenance EN

Clean the Air Duct

If the air duct is blocked, please clean it according to the following steps. 3. Reinstall the air duct cover as shown in the diagram.

1. Unscrew mounting screws on the air duct cover and remove the cover plate.

2. Check whether the air duct is blocked by foreign objects. If any, clean them. Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down
the button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of
time, turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging,
the robot should be recharged at least once every three months.

19
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Il Status Indicator

The following table lists possible causes and solutions in terms of different light status. For more support,
please refer to the section "FAQ" in this manual.

Light Status Possible Cause Solution
No power supply Check and ensure that the power supply for the base is normal.
off
The robot in the DND period )
The robot with full charge in sleep mode
White The robot not on the base /
Breathing White The robot is charging /

Check whether a dust collection bag is installed. If not, install one.
Check whether the dust collection bag is installed in place.

Check whether the upper cover is closed. If not, close the upper cover tightly.

Check whether the bag is full. If so, replace it.
Blinking Orange Error Remove debris around the dust intake of the robot and base.

Unplug the power cord of base, and check whether there are any foreign objects
that block the air duct cover. If any, clean them.

Check whether the dust bin of robot is installed.
For other errors, contact qualified technicians or after-sales service.

an
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FAQ

Problem Type

Solution

Robot does not turn on

The battery level is low. Recharge the robot on the base, then try it again.

The ambient temperature is too low (below 0° C) or too high (above 40° C). The operating temperature of the robot is
0° Cto 40°C.

Robot cannot recharge

The base is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
Poor contact. Clean charging contacts of the base and robot.

Robot cannot return to the base

There are too many obstructions around the base. Place the base in a more open area.
Please clean the signaling area of the base.
Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the base, it

might not be able to automatically return on its own, in which case you need to manually place the robot onto the base.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange noise

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove
any debris.

Robot no longer cleans effi-
ciently or leaves dust behind

The dust bin is full. Please clean the dust bin and dust intake.
The filter is blocked. Please clean it.
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

21
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Problem Type

Solution

Robot cannot connect to Wi-Fi

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the Mi Home/
Xiaomi Home app, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Mi Home/Xiaomi Home app is
enabled.

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.
5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.
The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not perform
scheduled cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has been recharged in time.

Does leaving the robot on the
base consume power if it is
already fully charged?

Leaving the robot on the base after it's fully charged consumes very little electricity and helps maintain optimal
battery performance.

No water comes out of the
mopping module, or only a
little bit comes out

Check whether there is water inside the water tank.

Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the user manual.
Clean the blowhole on the top of the water tank.

Robot doesn't resume cleaning
after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb mode (DND), which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the base.
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FAQ

Problem Type

Solution

Robot returns to the base without
performing auto-empty tasks

DND mode prevents the robot from performing auto-empty tasks.

The dust collection bag is full

Check whether the dust collection bag is full. If so, replace it with a new one. It is recommended to replace
the bag every 8-10 weeks. If not, check whether the dust intake or air duct at the bottom of the base is
blocked. Remove any blockage before use.

The auto-empty duration can be
unacceptably long sometimes

When the robot has been performing auto-empty tasks for a period of time, or when the air duct does not
function smoothly, the auto-empty duration will be extended to prevent blockage.

The upper cover of base fails to be closed

Check whether a dust collection bag is installed. If not, install one.

23
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Bl Specifications

Robot Auto-Empty Base
Model RLS5D Model RCS2
Battery 5200mAn - . Rated Input 220-240 V~ 50-60 Hz
(Battery Nominal Capacity)
Charging Time Approx. 6 hours Rated Output 19.8V = 1A
Wireless

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz

Connectivity Rated Power 800 W

Rated Voltage 14.4V ==

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
eted power o distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.
Operation 2400-2483.5 MHz
Frequency
Maximum

Output Power < 20dBm

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

A
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Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrdn Dieses Produkt kann von Kindern im Alter ab acht Jahren, und von Personen

-kungen

mit physischen, sensorischen und intellektuellen Einschrankungen oder
begrenzter Erfahrung oder Wissen benutzt werden, dies muss jedoch unter
Aufsicht von Eltern oder einer Aufsichtsperson erfolgen, um einen sicheren
Betrieb zu gewahrleisten und Gefahren auszuschlieBen. Eine Wartung und
Reinigung darf durch Kinder nur unter Aufsicht erfolgen.

Kinder dirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daflr, dass Kinder
und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand
zum Gerat halten.

Dieses Produkt ist nur flr die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung
geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem
Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen Umgebung.

Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich iber dem
Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen
Uber 40 ° C oder unter 0 ° C liegen, und auch nicht auf B6den mit Flussigkeiten
oder klebrigen Substanzen.

Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu
verhindern, dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstdnde vom Boden, um zu
verhindern, dass der Roboter sie anstéBt und beschadigt.

Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saug6ffnung des

Roboters fern.
25
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llY Sicherheitsinformationen
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Nutzungseinschrdn
-kungen

Akkus und Ladung

Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge fur die Blrste von Kindern fern.

Kinder, Haustiere oder Gegenstande durfen weder auf dem stillstehenden
noch dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen
brennender Substanzen.

Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein.

Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation
vom Strom getrennt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten
durchfuhren.

Wischen Sie Teile dieses Produkt nicht mit nassen Lappen oder Flissigkeiten ab.

Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im
Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden
verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts
entsteht.

Verwenden Sie keine Akkus oder Lade- und Staubsammelbasen von
Drittanbietern. Bitte ausschlieBlich mit Versorgungseinheit RCS2 verwenden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Lade- und Staubsammelbasis selbst
zu zerlegen, zu reparieren oder zu modifizieren.
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Sicherheitsinformationen bE

Akkus und Ladung Stellen Sie die Lade- und Staubsammelbasis nicht in der Nahe einer
warmequelle auf.

Verwenden Sie kein nasses Tuch oder keine nassen Hande, um die
Ladekontakte der Basis zu wischen oder zu reinigen.

Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer
geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und
wenden Sie sich an den Kundendienst.

Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und
moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

Wenn der Roboter fir eine ldngere Zeit nicht benutzt werden soll, laden
Sie ihn voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und
trockenen Ort. Laden Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine
Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem
Kundendienst ausgewechselt werden kénnen.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS5D mit der Verordnung 2014/53/EU in
Einklangsteht. Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:
www.dreame-technology.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags

27
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Produktiibersicht

Zubehor

Reinigungswerkzeug Seitenblrste Stromkabel

@)

Wassertank Wischer Staubsammelbeutel Auto-Entleerungsbasis

Hinweis: Die Abbildungen in dieser Anleitung dienen nur als Referenz, bitte beziehen Sie sich auf das eigentliche Produkt fur die tatsachliche Erscheinung.
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Produktiibersicht

Roboter

o Zielreinigungstaste

- Kurz dricken, um den Zielreinigungsmodus zu starten

© Ein-/Aus- und Reinigungstaste

- Drucken und 3 Sekunden lang gedruckt halten

- Dricken, um die Reinigung nach dem Einschalten des Roboters
—) zu starten

C
©

Statusanzeige
- WeiB: Reinigung im Prozess oder Reinigung ist abgeschlossen
- Blinkt Orange: Fehler

()

° Zum Aufladen
- Dricken, um den Roboter zur Auto-Entleerungsbasis zurtickzufahren

° Abdeckung

29
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Produktiibersicht

Roboter
———————° Reset-Taste:

« Halten Sie 3 Sekunden lang gedruckt,
um die ursprunglichen Einstellungen
wiederherzustellen

N\ WLAN-Anzeiger
S
A

()

/U< o Reinigungswerkzeug

o Luftauslass/Lautsprecher

Robotersensor

Absturz-Sensor

Ladekontakte ©
Absturz-Sensor ©

Sturzsensor ©

o raee]

Hauptrader o

o Laserdistanzsensor

Kantensensor

StoBfanger

o High Precision 3D
(3D Hindernissensor)

Ladekontakte
Omnidirektionales Rad
Hauptburste

Absturz-Sensor
Hauptrader

Freigabe
Hauptburstenabdeckung
Staubaufnahme


https://manualsfile.com

Produktiibersicht

Auto-Entleerungsbasis

_—

~

-

} — o Obere Abdeckung

——o Statusanzeige

WeiBes Dauerlicht: Die Auto-
Entleerungsbasis wird angeschlossen
WeiBes Atemlicht: Der Apparat ist
ladend

Blinkt Orange: Staubsammelbeutel
ist voll/Staubsammelbeutel ist nicht
installiert/Fehler

I — o Signalbereich

o Ladekontakte

Y o

o Staubaufnahme

Riickseite

| — o Kabelaufbewahrungsschlitz

————o Netzkabelbuchse

Offnen Sie die obere Abdeckung

o Stecker des Staubsammelbeutels

o Filter

Unterseite
of @ o Befestigungsschraube
o Abdeckung des Luftkanals
@) @)
@) ©)

31
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IR Produktiibersicht

Staubbehalter Wischmodul

o Fregabe Staubbehélter Wassertank
o Staubbehélter-Abdeckung

o Filter

Wischer

Staubsammelbeutel

[T =31——— ariff fur Staubbeutel

Hinweis: Aufgrund der Werkseinstellung ist bereits ein neuer Staubsammelbeutel im
Inneren installiert.

29
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Freigabe
Wassertankabdeckung

Wasserzufluss

Schlitz

Befestigungsbereich
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Wohnumgebung aufraumen

Raumen Sie alle losen Kabel, Lappen, Pantoffeln, Spielzeuge usw. beiseite,
um die Arbeitseffizienz des Roboters zu erhéhen.

0od

v

Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mdbel
in die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten
zu ermdglichen.

nnn

<) X

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die
enge Stelle einer Flur hin.
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Il Vorbereitung vor der Verwendung

1. Entfernen Sie den Schutzstoff 3. SchlieBen Sie das Gerat an eine Steckdose an

Platzieren Sie die Basis auf ebenem Boden an die Wand und schlieBen Sie sie
an eine Steckdose an. Platzieren Sie den Roboter zum Aufladen auf die Auto-
Entleerungsbasis. Der Roboter schaltet sich automatisch ein und beginnt zu laden.
Es wird empfohlen, das Gerat vor der ersten Verwendung vollstandig aufzuladen.

Stellen Sie die Basis
innerhalb der besten
Wi-Fi-Reichweite auf

2. Seitenbiirste installieren

l Legen Sie das Netzkabel in den
. . Kabelaufbewahrungsschacht
Hinweis: >1,5m
+ Halten Sie den unmittelbaren Bereich 1,5 m vor der Basis und 0,5 m zu ihren beiden
Seiten von Gegenstanden frei.
- Stellen Sie sicher, dass keine Gegenstande den Signalisierungsbereich blockieren.

Beschreibung der Auto-Entleerungsbasis

Um der Apparat nach dem Aufrdumen gut auf die Basis zuriickzukehren,
ist es empfehlt, dass er von der Basis startet. Bewegen Sie wahrend des
Aufrdumens nicht die Basis.

A o o . Nachdem die Auto-Entleerungsbasis installiert und an eine Stromversorgung
Hinweis: Bringen Sie die Seitenburste an, so dass sie in der korrekten Position einrastet. angeschlossen wurde, kehrt der Roboter automatisch zum Aufladen in die

24 Basis zuriick. Die Basis leert den Staubbehdlter bei Bedarf.

M

o
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Mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App verbinden

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App*. Steuern
Sie lhr Gerat und lassen Sie dieses sowie weitere Smart Home-Gerate mit
der Mi Home-/Xiaomi Home-App interagieren.

1. Laden Sie die Mi Home/Xiaomi Home App herunter

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen und zu installieren.
Ist die App bereits installiert, werden Sie zur Verbindungseinrichtungs-Seite
weitergeleitet. Sie kdnnen aber auch im App Store nach ,,Mi Home/Xiaomi
Home “suchen, um die App herunterzuladen und zu installieren.

2. Fligen Sie das Gerat hinzu

Offnen Sie die Mi Home / Xiaomi Home App und tippen Sie oben rechts auf
"@ " Tippen Sie daraufhin in der Ecke oben rechts auf " — ". Scannen Sie
den QR-Code ein, fliigen Sie den "Dreame Bot Z10 Pro" hinzu und folgen Sie
den Anweisungen, um die Verbindung abzuschlieBen.

- -
oooooo’ home > [+]
Mo mome evarorment Ve
Sannng o Gevices nearty
\ Wt shid | 30 € camnct scan tor

Hinweis:
« Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstitzt.

- Die Version der App wurde méglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die
Anweisungen zur aktuellen App-Version.

3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die {3 und 1 Taste bis Sie eine
Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration “. Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurlickgesetzt.

WLAN-ANnzeiger

-Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

-Schnell blinkend: Verbindung
wird hergestellt

-An: WLAN verbunden

Hinweis: Wenn Ihr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zur(ick und fugen Sie das Gerat erneut hinzu.
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Il Gebrauchsanleitung

1. Einschalten/Ausschalten

Driicken und halten Sie die Taste (\) 3 Sekunden lang um den Roboter
anzuschalten. Sobald die Betriebsanzeige standig weiB leuchtet, befindet sich
der Roboter im Standby-Modus. Um den Roboter auszuschalten, driicken und

halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedrickt, wahrend der Roboter stillsteht.

2. Mit der Reinigung beginnen

Driicken Sie die Taste () kurz, um den Roboter einzuschalten. Nach dem
Einschalten legt der Roboter eine genaue Route fest, reinigt methodisch
entlang der Kanten und wénde und reinigt abschlieBend jeden Raum in
einem S-férmigen Muster, um eine griindliche Arbeit zu gewahrleisten.

=
i )
i
o )

3. Reinigungsmodus

In der Mi Home/Xiaomi Home-App sind vier Reinigungsmodi verfligbar:
Leise, Standard, Stark und Turbo. Voreingestellt ist der Standardmodus.

4. Pausiert/Energiesparmodus

Pausiert: Drlicken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter wahrend der
Reinigung zu pausieren.

Energiesparmodus: Der Roboter geht nach 10 Minuten Inaktivitdt automatisch
in den Energiesparmodus. Dabei werden die Betriebs- und Ladeanzeige
ausgeschaltet. Um den Roboter aufzuwecken, driicken Sie eine beliebige Taste.

Hinweis:
- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet, wenn Sie ihn auf die Auto-Entleerungsbasis setzen.

5. Zielreinigungsmodus

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus oder im Pause-Modus befindet,
halten Sie die Taste _J 3 Sekunden lang gedriickt, um den Zielreinigungs-
Modus zu starten. In diesem Modus wird eine quadratische Flache von 1,5 x
1,5 Metern direkt um den Roboter herum gereinigt. Wenn die Zielreinigung
beendet ist, kehrt der Roboter automatisch an seinen urspriinglichen Standort
zurlick und schaltet sich ab.

Hinweis: Die Aktivierung der Zielreinigungsmodus beendet die aktuelle
Reinigungsaufgabe des Roboters.

6. Weitere APP-Funktionen

Die App kann zur Einrichtung erweiterter Funktionen verwendet werden,
wie beispielsweise zur Reinigung ausgewdhlter Rdume, Zonenreinigung,
Sperrgebiete/virtuelle Wand usw.

Hinweis:

- Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle, um weitere Funktionen
zu nutzen.

- Die App-Version konnte aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie den
Anweisungen entsprechend der aktuellen App-Version.
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Gebrauchsanleitung

7. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen, alle
Boden mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu saugen.

1) Befeuchten Sie den Wischer und wringen Sie Uberschlssiges Wasser aus.

Stecken Sie den Wischer wie in der Abbildung gezeigt in den Schlitz des
Wassertanks und kleben Sie den Wischer fest.

O]

2) Offnen Sie den Wassertankdeckel, fillen Sie den Tank mit Wasser und
verschlieBen Sie den Deckel sicher.

Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigung- oder Desinfektionsmittel.

3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus, und

schieben Sie es dann in die Riickseite des Roboters, bis es einrastet. Driicken
Sie die Taste () oder verwenden Sie die App Mi Home/Xiaomi Home, um mit
der Reinigung zu beginnen.

Klick =

7

Hinweis:
« Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
- Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benétigt einzustellen.

4) Driicken Sie die beide Clips auf der Seite nach innen, und schieben Sie
den Wassertank zurtick, um ihn vom Roboter abzutrennen.

Hinweis: Wenn der Roboter geladen oder nicht verwendet wird, entfernen
Sie das Wischmodul, gieBen Sie das gesamte restliche Wasser aus dem Tank
aus und reinigen Sie das Wisch-Pad, um Schimmelbildung oder verweilende
Gerliche zu vermeiden.
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20

RegelmaBige Wartung

Reinigen des Staubbehalters

1. Offnen Sie den Deckel des Roboters und
driicken Sie dann den Staubbehélter-Clip ein,
um das Staubfach zu entfernen.

4. Reinigen der Staubaufnahme

2. Offnen Sie den Deckel des
Staubbehdlters wie in der Abbildung
dargestellt.

3. Entnehmen Sie den Filter, wiederholt
ausspllen und auf den Fliterrahmen klopfen,
um so viel Schmutz wie mdglich zu entfernen.

Hinweis: Den Filter nicht mit einer Burste oder
Finger reinigen.

5. Splilen Sie den Staubbehélter aus und filtern Sie ihn mit Wasser, bis er sauber ist. Trocknen Sie den

Filter griindlich, bevor Sie ihn erneut installieren.

Hinweis:

« Zur Reinigung des Filters darf nur sauberes Wasser verwendet werden. Verwenden Sie kein Reinigungsmittel.
« Der Filter muss vor der Benutzung vollstandig trocken sein.
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RegelmaBige Wartung

Reinigen Sie das Wischmodul
1. Driicken Sie die Freigabetaste des Wischmoduls nach innen und ziehen 3. Die Wischlappen ausschlieBlich mit Wasser reinigen und vor Reinstallieren
Sie das Modul heraus. Ziehen Sie den Wischlappen vom Wischmodul ab. an der Luft trocknen lassen.

Hinweis:

«Nehmen Sie den Wischlappen vor der Reinigung aus dem Wischmodul heraus
und stellen Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass
zurlckflieBt, um eine Verstopfung zu vermeiden.

- FUr optimale Performanz wird empfohlen, das Wischer-Pad jede 3 bis 6 Monaten
auszutauschen.

2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und lassen Sie ihn an 4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das Wasservolumen nicht
der Luft trocknen. gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in der Abdeckung des Wassertanks.

Hinweis: Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.
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RegelmdaBige Wartung

Biirste reinigen

Driicken Sie die Clips zusammen, um die Blrstenabdeckung zu entfernen.
Heben Sie dann die Biirste aus dem Roboter heraus.

.;;F,_ w1 111111]] e i
‘_A i

Ziehen Sie die Blirstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt heraus.
Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die auf der Blrste
verfangenen Haare zu entfernen.

Hinweis: Falls eine groBe Menge an Haaren auf der Burste vorhanden ist
oder sich Haare verfangen haben, entfernen Sie diese vorsichtig, um eine
Beschadigung der Hauptbrste zu vermeiden.

AN

M

Seitenbiirste reinigen

Ziehen Sie die Seitenblirste aus und benutzen Sie die eingeschlossene
Reinigungstool, um die Haare auf der Biirste zu entfernen.

Das Hauptrand und das omnidirektionale
Rad reinigen

Hinweis: Verwenden Sie Werkzeuge wie z.B. einen kleinen Schraubendreher,
usw.., um die Reifen von der Achse zu trennen.


https://manualsfile.com

RegelmdaBige Wartung DE__

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter und das innere der Auto-Entleerungsbasis empfindliche Komponenten enthalten.
Verwenden Sie keine nassen Spulttcher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.

Reinigen Sie den Laserdistanzsensor Reinigen Sie High Precision 3D Reinigen Sie die
/Kantensensor Ladekontakte und den
Staubsaugereinlass

Reinigen Sie die Kontakte
der Ladestation
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N Regelmé&Bige Wartung

Wechseln Sie den Staubsammelbeutel

Wenn sich der Staubbeutel fillt, empfehlt es sich, nach dem Anzeiger(wenn das orange Licht blickt) oder dem Hinweis von der APP einen neuen Staubbeutel alle
8-10 Wochen zu wechseln.

1. Werfen Sie den Staubbeutel weg 3. Installieren Sie einen neuen Staubbeutel

Hinweis: wenn Sie den Staubbeutel ausnehmen, machen Sie zuerst ihn zu, um
Staub nicht auszustromen. 4. SchlieBen Sie die obere Abdeckung der Auto-Entleerungsbasis

2. Raumen Sie den Filter auf

Hinweis: SchlieBen Sie die Auto-Entleerungsbasis nicht gewaltsam, wenn
sich die obere Abdeckung der Auto-Entleerungsbasis nicht schlieBen lasst und
der Staubsammelbeutel nicht installiert ist.

AN
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RegelmdaBige Wartung DE__

Reinigen des Luftkanals

Wenn der Luftkanal verstopft ist, rdumen Sie ihn nach folgenden Schritte auf. 3. Installieren Sie nach dem Bild den Deckel zuriick.

1. Schrauben Sie die Schraube des Deckels vom Luftkanal ab und nehmen Sie
den Deckel ab.

Neustart des Roboter

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr ausschalten
lasst, halten Sie die Taste () 10 Sekunden lang gedrickt, um eine
Zwangsabschaltung durchzufihren. Dricken und halten Sie dann die Taste
() 3 Sekunden lang, um den Roboter wieder einzuschalten.

2. PrUfen Sie, ob es Blockade gibt. Wenn ja, rdumen Sie auf.

Akku

Der Roboter enthdlt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Bitte stellen
Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut geladen ist, um die
optimale Akkuleistung beizubehalten.wWenn der Roboter langere Zeit nicht
benutzt wird, schalten Sie ihn aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden
durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der Roboter mindestens einmal je
drei Monate aufgeladen werden.
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llEH Statusanzeige

Verschiedene Lichteffekte bedeutet verschiedene Stande und Lésungen. Schauen Sie fiir mehre
Infomrationen das Kapitel "FAQ" in diesem Handbuch.

Lichteffekt mogliche Ursache Lésung

. Prifen Sie, ob die Basis aufladen kann. Stellen Sie sicher, dass die Energieversorgung
Keine Stromversorgung

normal ist.
ausgegangen
Der Roboter in der DND-Periode )
Der Roboter mit voller Ladung im Schlafmodus
WeiB Der Roboter nicht auf der Basis /
WeiBes Atemlicht Der Roboter wird geladen /
Prifen Sie, ob der Staubbeutel installiert wird. Wenn nein, installieren Sie einen.
Prufen Sie, ob der Staubbeutel im richtigen Platz installiert wird.
Prifen Sie, ob der Deckel zu ist. Wenn nein, machen Sie den Deckel eng zu.
Prifen Sie, ob der Staubbeutel voll besetzt ist. Wenn ja, wechseln Sie einen anderen.
Blinkt Orange Fehlerzustand Raumen Sie Staub herum um der Bodendiise des Roboters sowie der Basis auf.

Schalten Sie die Auto-Entleerungsbasis ab und prifen Sie den Boden der Basis,
ob es Blockade im Deckel gibt. Wenn ja, rdumen Sie rechtzeitig auf.

Prufen Sie, ob der Staubkasten schon im Apparat installiert worden ist.
Wenn es andere Storfalle gibt, wenden Sie sich an fachliche Techniker.

AN
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FAQ

Problemtyp

Lésung

Roboter lasst sich nicht
einschalten

Wenn die Batterie ist knapp leer, laden Sie zuerst den Roboter auf der Basis. Probieren Sie danach noch einmal.

Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0 ° C) oder zu hoch (Uber 40 ° C). Die Betriebstemperatur des Roboters
liegt zwischen 0° Cund 40°C.

Roboter lddt sich nicht auf

Die Auto-Entleerungsbasis ist nicht angeschlossen. Priifen Sie bitte, ob die beiden Enden der Kabel gut eingesteckt
worden sind.

Schlechter Kontakt. Raumen Sie bitte die Aufladung zwischen der Basis und dem Roboter.

Der Apparat kann nicht auf die
Basis zuriickkehren.

Es gibt zu viel Hindernisse um der Basis. Setzen Sie die Basis ins Offene.
Bitte reinigen Sie den Signalisierungsbereich der Auto-Entleerungsbasis.

Das Bewegen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich neu positioniert oder seine Umgebung neu abbildet. Wenn
der Roboter zu weit von der Auto-Entleerungsbasis entfernt ist, kann er moglicherweise nicht automatisch von selbst
zurlickkehren; in diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf die Basis setzen.

Roboter arbeitet nicht
einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Roboter gibt ein merkwdrdiges
Gerausch ab

Ein Fremdkdrper kénnte sich in der Hauptbdrste, Seitenbirste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie
den Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz.

Der Roboter reinigt nicht mehr
wirksam, oder er hinterldsst
Staub

Der Staubbehalter ist voll. Bitte reinigen Sie den Staubbehalter und die Staubaufnahme.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkérper hat sich in der Hauptburste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.
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R FAQ

N

Problemtyp

Lésung

Roboter kann nicht mit dem
WLAN verbinden

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zuriick und laden Sie die neuste Version der
Mi Home/Xiaomi Home-App herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine Verbindung herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung auf der Mi Home/
Xiaomi Home-App gedffnet ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang
befindet.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstitzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.

Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens
und Kennworts sicher.

Der Roboter fihrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akkustand ist niedrig. Die geplanten Reinigungsvorgange werden erst nach Aufladen des Gerats durchgefiihrt.

Verbraucht es Strom, den
Roboter auf der Auto-
Entleerungsbasis zu lassen,
wenn er bereits voll geladen ist?

Wenn Sie den Roboter auf der Auto-Entleerungsbasis belassen, nachdem er vollsténdig aufgeladen wurde,
verbraucht er nur sehr wenig Strom und tragt dazu bei, die optimale Akkuleistung zu erhalten.

Aus dem Wisch-Modul kommt
kein oder nur sehr wenig
Wasser heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefullt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls erforderlich.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.

Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem Aufladen
nicht wieder auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser verhindert eine
Fortsetzung der Reinigung.

Der Roboter nimmt die Reinigung nicht wieder auf, wenn er manuell aufgeladen oder auf die Auto-Entleerungsbasis
gestellt wird.
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FAQ

Problemtyp

Lésung

Roboter kehrt zur Auto-Entleerungsbasis
zurlick, ohne Staubsammelaufgaben
durchzufihren.

Der Modus "Nicht stéren" verhindert, dass der Roboter automatisch Staubsammelaufgaben durchfiihrt.

Der Staubsammelbeutel ist voll.

Priifen Sie, ob der Staubsammelbeutel voll ist. Wenn ja, ersetzen Sie ihn durch einen neuen. Es wird
empfohlen, den Beutel alle 8-10 Wochen zu ersetzen. Wenn nicht, priifen Sie, ob die Staubaufnahme oder

der Luftkanal an der Unterseite der Basis verstopft ist. Entfernen Sie jede Verstopfung vor der Verwendung.

Die Staubsammeldauer kann manchmal
inakzeptabel lang sein.

Wenn der Roboter liber einen ldngeren Zeitraum Staubsammelaufgaben durchgefiihrt hat oder wenn der
Luftkanal nicht reibungslos funktioniert, wird die Staubsammeldauer verléangert, um eine Verstopfung zu
verhindern.

Die obere Abdeckung der Basis lasst sich
nicht schlieBen

Priifen Sie, ob der Staubbeutel installiert wird. Wenn nein, installieren Sie einen.
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N Spezifikationen

Roboter Auto-Entleerungsbasis
Modell RLS5D Modell RCS2
Batterie 5200mAR i
(Nennkapazitat der Batterie) Nenneingang 220-240V~50-60 Hz
Ladedauer Ca. 6 Stunden Nennausgang 198V = 1A
WLAN-Verbingung Wi-Fi IEEE 802,11b/g/n 2,4 GHz
Bemessungsleistung 800 W
Nennspannung 14,4V =
Bemessungsleistung 46 W Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kdérper des Benutzers
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz einhalten.
Maximale ) < 20 dBm
Ausgangsleistung

WEEE-Informationen

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und
dirfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu
entsorgenden Gerdte an eine daflir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behérde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von
Elektroschrott und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemadaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit
P von Umwelt und Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behérden, um Informationen zum Standort und
den allgemeinen Geschaftsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.
A0
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Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

Ce produit peut étre utilisé par des enfants d’au moins 8 ans (inclus) et des
personnes atteintes de déficiences physiques, sensorielles ou intellectuelles,
ou possédant des connaissances ou une expérience limitées, a condition
qu'ils soient sous la surveillance d'un adulte ou d'un tuteur légal afin
d’assurer une utilisation sdre et d'éviter tout risque d’'accident. Les enfants ne
doivent pas effectuer le nettoyage et l'entretien sans surveillance.

Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage,
assurez- vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a
une distance de sécurité du robot aspirateur.

Ce produit est uniqguement destiné au nettoyage des sols dans un
environnement domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces
autres que des sols ou dans un environnement commercial ou industriel.

N’utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans
barriere de protection.

N’utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante
est supérieure a 40° C ou inférieure a 0 ° C, ni sur un sol avec des liquides ou
des substances collantes.

Retirez tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu'il ne les
entraine dedans pendant le nettoyage.

Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d'éviter que le
robot ne les percute ou ne les endommage.

Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps

éloignés de l'orifice d'aspiration du robot.
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Il Informations sur la sécurité

[Na)

Restrictions
d’utilisation

Batteries et
charge

Conservez l'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.

Ne mettez pas d'enfants, d'animaux ou d’'objets sur le robot, qu'il soit a
l'arrét ou en mouvement.

N’utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brilants.
N’aspirez pas d’'objets durs ou tranchants.

Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est
débranché avant d'effectuer le nettoyage ou l'entretien.

Ne nettoyez aucune partie de ce produit avec un chiffon humide ou un
liquide.

Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode
d’emploi. Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages
résultant d’'une mauvaise utilisation de ce produit.

N’utilisez pas de batterie, de chargeur ou de support de charge et de
poussiere tiers. N'utiliser que 'unité d'approvisionnement RCS2.

N’essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou
le support de charge et de poussiere.

Ne placez pas le s support de charge et de poussierepres d'une source de
chaleur.
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Informations sur la sécurité

Batteries et N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains mouillées, pour essuyer ou
charge nettoyer les contacts du support de charge et de poussiere.

Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles
doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

Si le cordon d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez
immédiatement de l'utiliser et contactez le service apres-vente.

Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque
vous le transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

Si vous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée,
chargez-le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter
un déchargement excessif de la batterie.

Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des
techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che |'apparecchiatura radio di tipo RLS5D & conforme alla Direttiva

2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente indirizzo Internet:
www.dreame-technology.com

Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site

https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Bl Présentation du produit

Accessoires

Outil de nettoyage Brosse latérale Cable d'alimentation

@)

Réservoir d'eau Serpilliere Sac de poussiére Base auto-videuse

Note : Les illustrations de ce manuel sont fournies a titre de référence uniquement, veuillez vous référer au produit pour 'aspect réel.
[~}
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Présentation du produit

Robot

o Bouton Nettoyage Concentré

- Appuyez brievement pour lancer le mode Spot Clean
(nettoyage concentré)

© Bouton d'alimentation/nettoyage
- Maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes
- Nettoyer : appuyer pour commencer le nettoyage une fois que le robot

()

C
©

—) est mis sous tension

Indicateur d'état
- Blanc : nettoyage en cours ou termine
- Clignotant orange : erreur

© Bouton de socle
- Appuyer pour renvoyer le robot au base auto-videuse

o Couvercle
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Bl Présentation du produit

Robot
——————° Bouton de réinitialisation Capteur de chute
« Appuyez pendant 3 secondes pour 0
rétablir les parametres d'usine
Contacts de charge © o Contacts de charge
) o Brosse latérale © o Roue multi-directionnelle
Indicateur de Wi-Fi
\\\\ o Brosse principale
AN

()

Capteur de chute

o Roues principales

o Attaches de sécurité de
la brosse

© Prise de poussiéere

o Outil de nettoyage Capteur de chute °
/IK Roues principales ©

o Sortie d'air/haut-parleur

o raee]

Capteurs du robot

Capteur de bord @ o Capteur de distance laser

Pare-chocs

o High Precision 3D

(Capteur 3D d'évitement d'obstacles )
[~)
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Présentation du produit

Base auto-videuse Ouvrez le couvercle supérieur

@—o Couvercle supérieur

~———+— Indicateur de statut
Blanc : La base est brancheée
Respiration blanche : Le robot se

charge
Clignotant orange : Sac de poussiere

est plein /sac de poussiere n'est pas
installe/erreur

o Fente pour sac a poussiéere

o Filtre

| o Zone de signalisation

? - i o Contacts de charge
& o Prise de poussiére
en bas
Retour
o ®) o Vis de montage
o Couverture des conduits d'air
—° Fente de stockage du cordon
@) @)
————0

Prise pour cordon d'alimentation
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Bl Présentation du produit

Bac a poussiere Module de nettoyage

o Attache de la poubelle Réservoir d'eau
o Couvercle du bac

o Filtre

Clip de déverrouillage
du réservoir d'eau

Lo Arriveed'eau

Serpilliere o Fente

Sac de poussiéere

o Zone de raccordement

=31 ——— Poignée de sac a poussiere

Note : En raison du réglage en usine, un nouveau sac de collecte de poussiere a déja
été installé a l'intérieur.
[N/~
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Nettoyage domestique

Rangez les fils répandus sur le sol, les chiffons, les pantoufles, les jouets
pour enfants, etc., pour améliorer l'efficacité du travail de votre robot.

0od

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un
endroit approprié pour faire plus de place.

Veuillez utiliser des clotures physiques pour éviter les zones suspendues
ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon
fonctionnement du robot.

|
]

nnn

<) X

Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez pas
devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits étroits.
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Bl Préparation avant utilisation

1. Retirez la matiere de protection 3. Brancher sur une prise de courant

Placez la base sur un sol plat contre le mur et branchez l'alimentation.
Placez le robot sur la base pour le recharger. Le robot va s'allumer alors
automatiquement et se rechargera. Il est recommandé de le charger
pleinement avant la premiere utilisation.

Placer la base dans la
meilleure couverture du
Wi-Fi
2. Installer la brosse latérale
l Rangez le cordon d'alimentation dans la
fente de rangement du cordon
Remarque : >1,5m

o

« Assurez-vous qu'ily a une distance de 0,5 métre ou plus de chaque coté de la base,
etune distance de plus de 1,5 metre devant celle-ci.

+ Assurez-vous gu'aucun objet ne puisse bloguer la zone de signalisation.

Infos sur la base auto-videuse

Il est recommandé que le robot parte du base avant le nettoyage. Cela
permet de s'assurer que le robot y retourne en douceur. Ne déplacez pas la
base pendant que le robot est en train de nettoyer.

. : . ) Une fois que le robot a terminé la tache de nettoyage et revient
Remarque : La brosse latérale est installée lorsque vous entendez un clic. automatiquement a la base, cette derniére commencera a se vider

5o automatiquement. Vous pouvez effectuer d'autres réglages sur ['APP.

M
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Connexion avec l'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec l'application Mi Home/Xiaomi Home*. Contrélez
et interagissez avec votre appareil ainsi que d'autres appareils domotiques
intelligents avec l'application Mi Home/Xiaomi Home.

1. Téléchargez 'application Mi Home / Xiaomi Home
Scannez le code QR pour télécharger et installer 'application. Vous serez
redirigé vers la page de configuration si l'application est déja installée.
Sinon, recherchez « Mi Home/Xiaomi Home » dans U'App Store pour la
télécharger et Uinstaller.

2. Ajouter un appareil
Ouvrez l'application Mi Home / Xiaomi Home, et appuyez sur " @ " en haut a

W

droite. Puis appuyez sur " — " en haut a droite. Scannez le code QR, ajoutez
"Dreame Bot Z10 Pro" et suivez les instructions pour terminer la connexion.

Remarque :
- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- La version de l'application pourrait avoir été mise a jour. Suivez les instructions
en fonction de la version actuelle de 'application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches {J et {3 enfoncées jusqu’a ce que
vous entendiez le message « En attente de la configuration réseau ».
Lorsque le voyant du Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé
avec succes.

Indicateur de Wi-Fi
-Clignote lentement : En
recherche de connexion

-Clignote rapidement : connexion
en cours

-Fixe : Wi-Fi connecte

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au robot,
réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau 'appareil.
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an

Mode d'utilisation

1. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot. Lorsque le voyant d'alimentation devient blanc, le robot est
en mode veille. Pour éteindre le robot, appuyez sur le bouton () pendant 3
secondes lorsque le robot est a l'arrét.

2. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour mettre le robot en marche. Une
fois activé, le robot tracera un itinéraire précis, nettoiera méthodiquement
les bords et les murs, puis terminera en nettoyant chaque piéce en forme

de S pour assurer un travail minutieux.

(@ﬁifﬁ
i )
C ¢
it )

3. Mode nettoyage

Quatre modes de nettoyage sont disponibles sur 'application Mi Home/
Xiaomi Home : silencieux, standard, fort et turbo. Le mode Standard est
défini par défaut.

4. Pause/Mode Veille

Pause: Appuyez sur n'importe quel bouton pour suspendre le nettoyage
du robot.

Mode veille : Le robot passera automatiquement en mode Veille aprés
10 minutes d’inactivité, puis les voyants d'alimentation et de charge
s'éteindront. Pour réveiller le robot,, appuyez sur n'importe quel bouton.

Remarque :
- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12 heures.

- Lorsgue le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours si vous le
replacez sur la base.

5. Mode Nettoyage ponctuel

Lorsque le robot est en pause ou en mode veille, appuyez sur le bouton
3 pendant 3 secondes pour activer le mode Nettoyage ponctuel. Dans ce
mode, il nettoiera une surface carrée(1,5 x 1,5 m) autour de lui. Une fois
le nettoyage ponctuel terminé, le robot retourna automatiquement a sa
position initiale et s'éteindra.

Remarque : L'activation du mode Nettoyage ponctuel mettra fin au nettoyage
en cours du robot.

6. Plus de fonctionnalités concernant 'APP

L'application peut étre utilisée pour mettre en place des fonctions avancées
telles que le nettoyage d'une piéce sélectionnée, le nettoyage d'une zone,
l'interdiction d'approcher une zone/mur virtuel, etc.

Remarque :
- Suivez les instructions sur l'interface de ['APP pour utiliser plus de fonctions.

+ La version de l'application pourrait avoir été mise a jour, veuillez suivre les
instructions de la version actuelle de ['application.
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Mode d'utilisation

7. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer 'aspirateur au moins trois fois sur tous les
sols avant la premiere session de nettoyage afin d'obtenir un meilleur effet
de nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliére et essorez de l'eau. Insérez-la dans la fente

du réservoir d'eau comme indiqué sur la figure, et collez fermement la
serpilliere.

O)

2) Ouvrez le couvercle du réservoir deau, remplissez le réservoir avec de l'eau,

puis fermez bien le couvercle.

Remarque : N'utilisez pas de produits de nettoyage ou de désinfectants.

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis faites-le glisser
a l'arriére du robot jusqu’a ce que vous entendiez le clic. Appuyez sur le

bouton (V) ou utilisez l'application Mi Home/Xiaomi Home pour commencer
le nettoyage.

Remarque:
«Iln'est pas recommande d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
- Utilisez l'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.

4) Appuyez sur les deux clips latéraux vers l'intérieur et faites glisser le
réservoir d'eau vers l'arriére pour le séparer du robot.

Remarque : Lorsque le robot est en train de se charger ou n'est pas en
cours d'utilisation, retirez le module de nettoyage, videz toute l'eau restante
du réservoir et nettoyez la serpilliere pour éviter toute moisissure ou odeur
persistante.
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Il Maintenance de routine

Nettoyer le bac a poussiere

1. Ouvrez le couvercle du robot, puis pincez 2. Ouvrez le couvercle du bac a 3. Retirez le filtre, rincez-le plusieurs fois et
les clips du bac a poussiére pour le retirer. poussiére comme indiqué sur tapez sur le cadre de filtre pour enlever le plus
l'illustration. de saleté possible.

Remarque: N'essayez pas de nettoyer le filtre avec
une brosse ou vos doigts.

4. Nettoyer l'entrée de poussiere 5. Rincez le bac a poussiére et le filtre avec de l'eau jusqu'a ce qu'ils soient propres. Séchez bien le
filtre avant de le réinstaller.

Remarque :
- Utilisez uniquement de l'eau propre pour nettoyer le filtre. N'utilisez pas de détergent.

- - Le filtre doit étre parfaitement sec avant d'étre utilisé.
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Maintenance de routine

Nettoyez le module de nettoyage

1. Appuyez sur les deux clips de dégagement situés du coté du réservoir
d'eau, retirez le module de lavage et retirez le tampon de lavage du module

de lavage.

3. Nettoyez la serpilliere, puis séchez-la.

WAl

Remarque :

« Retirez la serpilliere du module de lavage avant de la nettoyer et assurez- vous
gue l'eau sale ne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout colmatage.

- Pour des performances optimales, il est recommandeé de remplacer la serpilliere
tous les 3 a 6 mois.

4. Si vous remarguez que l'eau coule lentement ou que le volume n'est pas bien

2. Videz l'eau restante du réservoir d’eau et laissez-le sécher naturellement
réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération sur le couvercle du réservoir d’eau.

avant de le réinstaller.

Remarque : Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.
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Maintenance de routine

Nettoyez la brosse principale Nettoyer la brosse latérale
Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer la Sortez les brosses latérales et utilisez I'outil de nettoyage fourni pour retirer
protection de la brosse et faites sortir la brosse du robot. les poils emmeélés sur la brosse.

.;;F,_ w1 111111]] e i
‘_A i

Nettoyez la roue principale et la roue multi-
directionnelle

Sortez les protections de la brosse comme indiqué sur le schéma. Utilisez
l'outil de nettoyage fourni pour enlever les poils coincés sur la brosse.

Remarque: S'ily a une grande quantité de poils ou si des poils sont etroitement
enchevetres, retirez-les avec précaution pour éviter d'endommager la brosse Remarque: Utilisez des outils tels qu'un petit tournevis, etc. pour séparer ['axe et

principale. le pneu.

cA

M
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Maintenance de routine

Remarque : Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, l'eau pouvant endommager certains éléments sensibles a l'intérieur du robot et de la base.

Nettoyez le capteur de distance laser Nettoyez la 3D de haute Nettoyer les contacts de
/ capteur de bord précision charge et l'entrée des
poussieres

Nettoyez le contact
de charge
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Maintenance de routine

Remplacer le sac de collecte des poussieres

Selon l'indicateur d'état (orange clignotant) et les invites de l'application, remplacez-le par un nouveau lorsque le sac de collecte de la poussiere est plein. Il est
recommandé de remplacer le sac toutes les 8 a 10 semaines.

1. Jetez le sac de collecte des poussiéres 3. Installer un nouveau sac de collecte des poussieres

Remarque : lorsque vous sortez le sac a poussiere, fermez la poignée du sac a
poussiere pour éviter que la poussiere ne s'échappe. 4. Fermez le couvercle supérieur de la base auto-videuse

2. Nettoyez le filtre

Remarque : Ne fermez pas la base avec force, si le sac de poussiere n'est pas
installé et le couvercle supérieur du base ne peut pas étre ferme.

NS
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Maintenance de routine PR

Nettoyer le conduit d'air

Si le conduit d'air est obstrué, veuillez le nettoyer en suivant les étapes suivantes. 3. Réinstallez le couvercle du conduit d'air comme indiqué sur le schéma.

1. Dévissez les vis de fixation du couvercle du conduit d'air et retirez la plaque
de couverture.

Redémarrage du robot
2. Vérifiez si le conduit d'air est bloqué par des objets étrangers. S'ily en a,

nettoyez-les. Si le robot ne répond plus ou s'il est impossible de l'éteindre, appuyez sur

le bouton () pendant 10 secondes pour forcer la mise hors tension. Apres
cela, appuyez sur le bouton () pendant 3 secondes pour rallumer le robot.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez
vous assurer qu'il reste bien chargé pendant l'utilisation quotidienne pour
garantir une performance optimale de la batterie. Si le robot n’est pas
utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Afin qu'il ne
soit pas endommagé en raison d'une décharge excessive, le robot doit étre
rechargé au moins une fois tous les trois mois.
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B Indicateur d'état

Le tableau suivant énumere les causes et les solutions possibles en fonction des différents états lumineux.
Pour plus d'informations, veuillez vous référer a la section "FAQ" de ce manuel.

Etat de lumiére Cause possible Solution
Sans l'alimentation électrique Veérifiez et assurez-vous que l'alimentation électrique de la base est normale.
Désactive Le robot en période de DND
Le robot avec une charge compléte en /
mode veille
Blanc Le robot n'est pas sur la base /
Respiration
blanche Le robot en charge /

Vérifiez si un sac de collecte des poussieres est installé. Si ce n'est pas le cas,
installez-en un.

Vérifiez si le sac de collecte des poussiéeres est installé.

Veérifiez si le couvercle supérieur est fermé. Si ce n'est pas le cas, fermez bien le couvercle
supérieur.

Clignotant

Erreur Vérifiez si le sac est plein. Si c'est le cas, remplacez-le.
orange

Enlevez les débris autour de l'entrée de poussiere du robot et de la base.

Débranchez le cordon d'alimentation de la base, et vérifiez si des objets
étrangers bloquent le couvercle du conduit d'air. S'ily en a, nettoyez-les.

Vérifiez si la poubelle du robot est installée.
Pour toute autre erreur, contactez des techniciens qualifiés ou le service apres-vente.
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FAQ

Type de probleme

Solution

Le robot ne s‘allume pas

Le niveau de la batterie est faible. Rechargez le robot a la base, puis réessayez.

La température ambiante est trop basse (inférieure a 0 ° C) ou trop élevée (supérieure a 40 ° C). La température de
fonctionnement du robot est comprise entre 0° Cet 40°C.

Le robot ne charge pas

La base ne regoit pas de courant. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cordon d'alimentation sont correctement
branchées.

Mauvais contact. Nettoyez les contacts de chargement de la base et du robot.

Le robot ne peut pas retourner
ala base

Ily a trop d'obstructions autour de la base. Placez la base dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone de signalisation de la base.

Si vous déplacez le robot, il risque de se repositionner ou de re-cartographier son environnement. Si le robot est
trop éloigné de la base, il peut ne pas pouvoir revenir automatiquement de lui-méme, auquel cas vous devez placer
manuellement le robot sur la base.

Le robot ne fonctionne pas
correctement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Le robot émet un bruit étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues
principales. Arrétez le robot et enlevez les débris.

Le robot ne nettoie plus cor-
rectement ou n'élimine pas
toute la poussiere

Le bac a poussiére est plein. Veuillez nettoyer la poubelle et la prise de poussiere.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.
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Bl FAQ

an

Type de probléeme

Solution

Le robot ne peut pas se
connecter au Wi-Fi

Un probleme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniéere version de Hpplication
Mi Home/Xiaomi Home, puis essayez de vous reconnecter.

Le systeme de localisation n'est pas activé. Veuillez vous assurer que le systeme de localisation de l'application Mi
Home/Xiaomi Home est activé.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant un bon signal Wi-Fi.
Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le mot
de passe saisis sont corrects.

Le robot n’effectue pas le
nettoyage programmé

Le niveau de batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne commence pas tant que le robot ne dispose
pas d’'au moins 15 % de batterie.

Le fait de laisser le robot
sur la base consomme-t-
il de l'énergie s'il est déja
complétement chargé ?

Laisser le robot sur la base une fois qu'il est complétement chargé consomme trés peu d'électricité et permet de
maintenir une performance optimale de la batterie.

Peu d’eau, voire pas du tout ne
sort du module de nettoyage ?

Vérifiez que le réservoir d’eau est rempli et nettoyez la serpilliere, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere est bien installée conformément au mode d’emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Le robot ne reprend pas le
nettoyage apres la charge

Assurez-vous que le robot n’est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsqu'il est rechargé manuellement ou placé sur la base.
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FAQ

Type de probleme

Solution

Le robot retourne sur la base sans
effectuer de taches de dépoussiérage

Le mode "Ne pas déranger" empéche le robot d'effectuer automatiquement des taches de dépoussiérage.

Le sac de dépoussiérage est plein

Vérifiez si le sac de collecte des poussieres est plein. Si c'est le cas, remplacez-le par un nouveau sac. Il est
recommandé de remplacer le sac toutes les 8 a 10 semaines. Si ce n'est pas le cas, vérifiez si l'entrée de
poussiere ou le conduit d'air au fond de la base est bloqué. Enlevez tout blocage avant l'utilisation.

La durée de dépoussiérage peut parfois
étre inacceptablement longue.

Lorsque le robot a effectué des taches de dépoussiérage pendant un certain temps, ou lorsque le conduit d'air
ne fonctionne pas correctement, la durée de dépoussiérage sera prolongée pour éviter tout blocage.

Le couvercle supérieur du base ne peut
pas étre fermé

Vérifiez si un sac de collecte des poussiéres est installé. Si ce n'est pas le cas, installez-en un.
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Bl Spécifications

Robot Base auto-videuse
Modele RLS5D Modele RCS2
Batterie 5200 mAn Entré inal 220-240V H
(Capacité nominale de la batterie) ntree nominale 0-240 V~ 50-60 Hz
Temps de Charge Environ 6 heures Sortie nominale 198V = 1A
Connectivité sans fil Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz
Puissance nominale 800 W
Tension nominale 14,4V ==
Puissance nominale 46 W Dans des conditions normales d’utilisation, une distance d'au moins 20

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale
en sortie

< 20dBm

Informations DEEE

cm entre l'antenne de cet équipement et le corps de 'utilisateur doit étre
maintenue.

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne

de la santé humaine en apportant 'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques,

ﬂ 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et

agréé par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement
P négatif sur 'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d’'informations concernant
I'emplacement ainsi que les conditions d’utilisation de ce type de point de collecte.

el
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

Questo prodotto puo essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 anni

di eta e da persone con handicap fisici, sensoriali e intellettivi oppure

con un'esperienza o conoscenza limitate, sotto la supervisione di un
genitore o tutore, al fine di garantirne un funzionamento sicuro ed evitare
pericoli. | minori possono pulirlo ed effettuarne la manutenzione solo se
supervisionati.

Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che
bambini e animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre &
in funzione.

Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va
usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale
o industriale.

Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza
una barriera protettiva.

Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40 °C o al di sotto di 0°C
0 su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che
vengano tirati durante la pulizia.

Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li
urti e li danneggi.

Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione
del robot.
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei
l'utilizzo bambini.

Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul
robot, sia quando e fermo sia quando e in movimento.

Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili.
Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.

Accertarsi che il robot sia spento e che la stazione di ricarica sia scollegata
prima di pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

Non pulire nessuna parte del prodotto con panni umidi o con liquidi.

Utilizzare il prodotto seqguendo le istruzioni fornite nel manuale utente.
Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso
improprio dell'apparecchio.

Batterie e Ricarica Non utilizzare batterie, alimentatori o base di ricarica & raccoglipolvere non
originali. Utilizzare soltanto con 'unita di alimentazione RCS2.

Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di
ricarica & raccoglipolvere da soli.

Non posizionare la base di ricarica & raccoglipolvere vicino a fonti di calore.
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Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica

Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della
base di ricarica & raccoglipolvere.

Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu
necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne
immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua
confezione originale, se possibile.

Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,
quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare
'robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo
della batteria.

Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da
tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS5D est conforme a la Directive
européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de conformité pour I'UE est disponible a |'adresse suivante:
www.dreame-technology.com

Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Presentazione del prodotto

Lista degli accessori

Strumento di pulizia Spazzola laterale Cavo di alimentazione

@)

Serbatoio d'acqua Panno di lavaggio Sacchetto di Polvere Base auto-vuota

Nota: Le immagini di questo manuale sono solo di riferimento, attenersi al dispositivo reale per valutare il suo aspetto.
e

M


https://manualsfile.com

Presentazione del prodotto

Dispositivo principale

o Modalita di Pulizia Macchia

- Premere velocemente per attivare la modalita Pulizia Macchia

o Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia
- Tenere premuto per 3 secondi per accentere/spegnere
- Premere il pulsante per iniziare a pulire dopo l'accensione del robot

()

C
©

—) Indicatore di stato
- Luce bianca fissa: pulizia in corso o completa
- Luce arancione lampeggia: errore

© Ritorno in carica
- Premere il pulsante velocemente per attivare il ritorno in ricarica

© Coperchio
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Presentazione del prodotto

Dispositivo principale

—

Resettare

- Tenere premuto per 3 secondi per
ripristinare le impostazioni di fabbrica

Spia Wi-Fi

Strumento di pulizia

Uscita d'aria/Altoparlante

Sensore del dispositivo principale

Sensore di bordi

790

Sensori di dislivello

°

Contatti di ricarica °
Spazzola laterale °

Sensori di dislivello ©

o

Rotelle principali ©

o Sensore laser di distanza

Paraurti

o High Precision 3D
(Sensore di prevenzione delle barriere 3D )

Contatti di ricarica
Rotella omnidirezionale
Spazzola principale

Sensori di dislivello
Rotelle principali

o Pulsante di sblocco del

coperchio della spazzola
principale

Porta di Raccolta della
Polvere
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Presentazione del prodotto

Base auto-vuota

_—

~

+——o Indicatore di Stato

| — o Area disegnalazione

Aprire la copertura superiore

| o Copertura Superiore

Bianca fissa: La base e collegata
Bianca lampeggia: Il dispositivo e in
ricarica

Luce arancione lampeggia:
Sacchetto di polvere e pieno/Sacchetto
di polvere non é installato/Errore

o Presa del Sacchetto di Polvere

o Filtro

o Contatti di ricarica

o Porta di Raccolta della Polvere

Parte inferiore

of ®) o Vite di Montaggio

o Coperchio del Condotto dell'Aria

—° Slot del Cavo di Alimentazione

————o Presa del Cavo di Alimentazione
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Presentazione del prodotto

o Pulsante di sblocco del raccogli-polvere Serbatoio d'acqua
o Coperchio del raccogli-polvere

o Filtro

Pulsante di sblocco
del serbatoio
——— Porta di Raccolta della Polvere d'acqua

Lo Ingresso acqua

Panno di lavaggio o Fessura

Sacchetto di Polvere
o Area di attacco

[_=31——— Manico del Sacchetto di Polvere

Nota: A causa dell'impostazione di fabbrica, all'interno e gia stato installato un
nuovo sacchetto di polvere.

on
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Ordinare 'ambiente domestico

Per migliorare l'efficienza lavorativa del robot, mettere via eventuali cavi
sciolti, stracci, pantofole, giocattoli, ecc.

0od

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione
ordinata per lasciare uno spazio sufficiente.

Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e
del divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare del robot.

nnn

<) X

Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non sostare davanti al
robot, alla soglia o al corridorio stretto.
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Preparazione prima dell'uso

1. Rimuovere la materia protettiva

o

Nota: Installare la spazzola laterale fino a quando non risultera fissata facendo clic.
[ele]

M

3. Collegare a una presa di corrente

Posizionare la base sul pavimento a ridosso del muro e collegarla
all'alimentazione. Posizionare il robot sulla base. Si accentera e si
ricarichera automaticamente. Si consiglia di fare una ricarica completa
prima del primo utilizzo.

Posizionare la base
all'interno della migliore
portata Wi-Fi
l Riporre il cavo di alimentazione
nello slot apposito.
Nota: >1,5m

« Assicurarsi che non ci sia altri oggetti alla distanza di 0,5 metri su entrambiilatie 1,5
metri alla parte anteriore della base.

« Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare 'area di segnalazione.

Informazioni sulla base auto-vuota

Si consiglia di far partire il robot dalla base prima della pulizia. Cio garantisce che
il robot ritorni alla base senza problemi. Non spostare la base mentre il robot sta
pulendo.

Dopo cheil robot ha completato ['operazione di pulizia e torna automaticamente
alla base, la base iniziera |'auto-svuotamento. E possibile utilizzare pit
impostazioni sull'APP.


https://manualsfile.com

Connessione con l'app Mi Home

Questo prodotto funziona con l'app Mi Home/Xiaomi Home*. Controllo del
dispositivo e interazione con altri dispositivi domatici intelligenti con l'app
Mi Home/Xiaomi Home.

1. Scaricare l'app Mi Home
Cercare Mi Home nell'app store o scansionare il codice QR qui sotto per
scaricare e installare l'app Mi Home.

2. Aggiungi dispositivo

Aprire l'app Mi Home e premere " @ " sul lato superiore destro per
aggiungere un dispositivo. Poi premere "= " sull'angolo superiore destro,
e scansionare il codice QR, aggiungere "Dreame Bot Z10 Pro" e seguire i
comandi per concludere la connessione.

oooooo’ home > °

No nome evaonment Ve

o g for Covces nearty
What shoud |30 f | cannot scan for
covcen

Nota:
« La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Poicheé la versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le
istruzioni della versione dell'app corrente.

3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-Fi, premere i
pulsanti{J e {¥ fino al messaggio sonoro "Attesa configurazione della rete".
L'indicatore Wi-Fi iniziera a lampeggiare lentamente al riconoscimento
delle informazioni di rete.

Spia Wi-Fi

-Lampeggia lentamente: attende
la connessione

-Lampeggia velocemente: si sta
connettendo

-Accesa: Wi-Fi connesso

Nota: In caso di connessione non riuscita, ripristinare le informazioni Wi-Fi e
aggiungere nuovamente il dispositivo.
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Istruzioni utente

1. Accensione/Spegnimento

Premere il pulsante power () fino all'accensione della spia e il robot sara
in modalita di standby. A robot fermo, premere il pulsante () per 3 secondi
per spegnerlo.

2. Avvio pulizia

Premere brevemente il pulsante (\) per accendere il robot. All'attivazione,
il robot traccera accuratamente un percorso, pulira metodicamente lungo
i bordi e le pareti, e poi finira pulendo ogni stanza secondo uno schema a
forma di S per garantire un lavoro completo.

—/

3. Modalita di pulizia

Nell'app Mi Home sono disponibili quattro modalita di pulizia: Silenziosa,

Standard, Alta potenza e Turbo. La modalita predefinita & quella Standard.

(o]

M

4. Pausa/Risparmio energetico
Pausa: premere qualsiasi pulsante per mettere in pausa il robot durante la pulizia.
Risparmio energetico: il robot entrera automaticamente in modalita Risparmio

energetico dopo 10 minuti di inattivita e gli indicatori di alimentazione e ricarica
si spegneranno. Per riattivare il robot, premere un pulsante qualsiasi.

Nota:
- ILrobot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piti di 12 ore
guando non e inricarica.

- Quando il dispositivo principale e in pausa, l'attivita di pulizia terminera se viene
posizionato sulla base.

5. Modalita di Pulizia macchia

Quando il robot e in modalita di standby o in pausa, tenere premuto

il pulsante U per 3 secondi per avviare ila Pulizia Macchia. In questa
modalita, verra pulita un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri tutto intorno
al robot. Quando la pulizia a macchia e stata conclusa, il robot tornera
automaticamente alla sua posizione originaria e si spegnera.

Nota: Awiare la Pulizia Macchia quando il robot & in Pausa terminera questa pulizia.

6. Piu funzioni nell'app
L'app puo essere usata per impostare funzioni avanzate come la pulizia di zone

selezionate, pulizia di zone divise, la programmazione di zone e zone proibite/
muri virtuali, ecc.

Nota:

- Segui le istruzioni sull'interfaccia dell'app per ['utilizzo di queste funzioni.
- La versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata e si prega di seguire le
istruzioni che fanno riferimento alla versione corrente.
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Istruzioni utente

7. Usare la funzione di lavaggio

Si consiglia di procedere all’'aspirazione del pavimento almeno tre volte
prima della prima sessione di lavaggio per avere una migliore pulizia.

1) Inumidire il panno di lavaggio e strizzare l'acqua in eccesso. Inserire il

panno di lavaggio nella fessura del serbatoio dell'acqua come mostrato in
figura e incollarlo saldamente.

O)

Nota: Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

3) Installare il serbatoio nel dispositivo, e farlo scorrere fino in fondo finché
non scatta in posizione con un "clic". Premere il pulsante () oppure utilizzare
'app Mi Home per avviare la pulizia.

Nota:
« Si sconsiglia usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
« Usare ' app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.

4) Per rimuovere il serbatoio, premere i pulsanti di sblocco laterali verso
l'interno e tirarlo all'indietro.

Nota: Quando il robot e in fase di ricarica o non € in uso, rimuovere il modulo di
lavaggio, svuotare 'acqua rimasta nel serbatoio e pulire il panno di lavaggio al
fine di evitare la formazione di muffe o odori persistenti.
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Manutenzione quotidiana

Pulire il Contenitore Raccoglipolvere

1. Aprire il coperchio del dispositivo principale 2. Aprire il coperchio del raccogli- 3. Rimuovere il filtro e tamponare leggermente i
ed estrarre il raccogli-polvere tirandolo verso polvere come indicato dalla freccia e lati del filtro per rimuovere la polvere in eccesso.

l'alto premendo il pulsante di sblocco. svuotarlo.

Nota: Non pulire il filtro con una spazzola o con le dita.

4. Pulire la porta di raccolta della polvere 5. Lavare leggermente sotto acqua corrente il raccogli-poltere e il filtro e lasciarli asciugare prima di
reinstallarli.

Nota:
- Utilizzare soltanto acqua pulita per pulire il filtro. Non usare detergenti.

o - Il filtro deve essere completamente asciutto prima dell'uso.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia del modulo di lavaggio
1. Premere i pulsanti di sblocco laterali del serbatoio, tirare all'indietro il 3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.
modulo di lavaggio e rimuovere il panno di lavaggio.

A&

« Rimuovere il panno dal modulo prima di pulirlo, per evitare che l'acqua sporca
ritorni nell'uscita d'acqua e causi intasamenti.

- Per una efficienza ottimale, si raccomanda di sostituire il panno ogni 3 0 6 mesi.

2. Svuotare 'acqua residua nel serbatoio d'acqua e lasciarlo asciugare 4. Se il flusso d'acqua non e regolare o e rallentato si prega di pulire la
naturalmente. bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.

Nota: Non esporre il serbatoio alla luce diretta del sole.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia della spazzola principale Pulizia della spazzola laterale
Premere i pulsanti di sblocco laterali della protezione della spazzola Rimuovere le spazzole laterali e usare uno strumento di pulizia per rimuovere
principale e rimuovere la spazzola verso l'alto. i capelli aggrovigliati alle spazzole.

Pulizia della rotella principale e della rotella
omnidirezionale

Rimuovere i coperchi della spazzola come indicato nell'illustrazione. Usare
uno strumento di pulizia per tagliare i capelli aggrovigliati alla spazzola e il
cuscinetto.

Nota: se i capelli sono strettamente aggrovigliati alla spazzola non tirarli con
forza per evitare di danneggiarla. Nota: utilizzare uno strumento per separare ['asse.

00
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Manutenzione quotidiana

Nota: Si prega di usareun panno asciutto per la pulizia, in quanto il dispositivo principale e l'interno della base contengono elementi sensibili. Non usare panni bagnati
per evitare l'insorgere di danni causati dall'acqua.

Pulire il Sensore laser di distanza Pulire il 3D ad alta precisione Pulire i Contatti di Ricarica
/ sensore di bordo e la Porta di Raccolta della
Polvere

Pulire il contatto della
carica
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Manutenzione quotidiana

Sostituire il Sacchetto di Polvere
Secondo l'indicatore di stato (arancione lampeggiante) e le richieste dell'app, sostituirlo con uno nuovo quando il sacchetto di polvere & pieno. Si consiglia di
sostituirlo ogni 8-10 settimane.

1. Buttare il sacchetto di polvere 3. Installare un nuovo sacchetto di polvere

Nota: quando si estrae il sacchetto di polvere, la maniglia del sacchetto
chiudera il sacchetto per impedire efficacemente la fuoriuscita di polvere. . . . .
4. Chiudere il coperchio superiore della base auto-vuota

2. Pulire il filtro

Nota: Non chiudere con forza la base se non e possibile chiudere il coperchio
superiore della base e il sacchetto di polvere non e installato.

an
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Manutenzione quotidiana

Pulire il Condotto dell'Aria

Se il condotto dell'aria e ostruito, pulirlo seguendo i passaggi seguenti. 3. Reinstallare il coperchio del condotto dell'aria come mostrato nel diagramma.

1. Svitare le viti sul coperchio del condotto dell'aria e rimuovere il coperchio.

Riavvio del robot

2. Controllare se il condotto dell'aria e ostruito da oggetti estranei. Se ce ne Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere premuto
sono, pulirli. il pulsante () per 10 secondi per forzarne lo spegnimento. Quindi tenere
premuto il pulsante () per 3 secondi per riaccendere il robot.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi
che l'apparecchio resti carico durante 'utilizzo quotidiano per mantenere
le prestazioni ottimali della batteria.

Se il robot non viene utilizzato per lungo tempo, spegnerlo e conservarlo.
Per evitare danni da scaricamento eccessivo, ricaricare il robot almeno una
volta ogni tre mesi.
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Indicatore di Stato

La tabella seguente elenca le possibili cause e soluzioni in termini di diverso stato della luce. Per ulteriore
supporto, fare riferimento alla sezione "Domande Frequenti" in questo manuale.

Stato della Luce

Causa Possibile

Soluzione

Spenta

Nessuna alimentazione

Controllare e assicurarsi che l'alimentazione della base sia normale.

ILrobot nel periodo ND

/
ILrobot a piena carica in modalita risparmio
Luce bianca fissa ILrobot non sulla base /
Bianca : .
. ILrobot in carica /
Lampeggia

Luce arancione
lampeggia

Errore

Verificare se e installato un sacchetto di polvere. In caso contrario, installarne uno.
Verificare se il sacchetto di polvere & installato in posizione.

Verificare se il coperchio superiore & chiuso. In caso contrario, chiudere saldamente il
coperchio superiore.

Controlla se il sacchetto e pieno. In tal caso, sostituirlo.
Rimuovere i detriti attorno all'ingresso della polvere del robot e alla base.

Scollegare il cavo di alimentazione della base e controllare se sono presenti
oggetti estranei che ostruiscono il coperchio del condotto dell'aria. Se ce ne
sono, pulirli.

Verificare se il contenitore raccoglipolvere del robot e installato.
Per altri errori, contattare i tecnici qualificati o il servizio post-vendita.

an



https://manualsfile.com

Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende

ILlivello della batteria & basso. Ricaricare il robot alla base e poi riavviarlo.

La temperatura ambientale é troppo bassa (meno di 0°C) o troppo alta (oltre 40°C). La temperatura di funzionamento
vada0°Cad40°C.

IL robot non si ricarica

La base non riceve alimentazione. Controllare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano collegate
correttamente.

Scarso contatto. Pulire i contatti di ricarica della base e del robot.

ILrobot non puo tornare alla
base

Ci sono troppe ostruzioni intorno alla base. Posizionarla in un'area piu aperta.
Pulire l'area di segnalazione della base.

Lo spostamento del robot potrebbe causare il riposizionamento o la mappatura dell'ambiente circostante. Se il robot
e troppo lontano dalla base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da solo, nel qual caso &
necessario posizionarlo manualmente sulla base.

ILrobot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

Il robot fa uno strano rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo in una delle spazzole o in una delle rotelle principali. Spegnere il
robot e rimuovere eventuali residui.

ILrobot non pulisce pil con la
stessa efficienza di prima o
lascia polvere dietro di sé

Il contenitore raccoglipolvere & pieno. Pulire il contenitore e la porta di raccolta della polvere.
ILfiltro & intasato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si & incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non riesce a collegarsi
al Wi-Fi

La connessione Wi-Fi potrebbe non essere stabile. Resettare il Wi-Fi e scaricare l'ultima versione dell'app Mi Home/
Xiaomi Home, poi provare a riconnetterti.

L'accesso alla posizione non é stato autorizzato. Assicurarsi che l'accesso alla posizione sia stato autorizzato sull'app
MI HOME.

Il segnale Wi-Fi e troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona coperta dal segnale Wi-Fi.
La frequenza 5 Ghz del Wi-Fi non e supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso alla banda Wi-Fi 2.4 Ghz.
Ilnome utente o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di aver inserito le informazioni corrette.

ILrobot non effettua la pulizia
programmata

ILrobot ha la batteria scarica. Si prega di ricaricarlo in tempo per avviare la pulizia programmata.

Lasciare il robot sulla base
consuma energia se e gia
completamente carico?

Lasciare il robot sulla base dopo che &€ completamente carico consuma pochissima elettricita e aiuta a mantenere le
prestazioni ottimali della batteria.

Dal modulo di lavaggio non
esce acqua o ne esce poca

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'uso.
Si raccomanda una pulizia sistematica del foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

ILrobot non riprende
automaticamente la pulizia
dopo essersi ricaricato

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita ND (Non disturbare) che ne impedisce la ripresa della pulizia.
ILrobot non riprende la pulizia automaticamente quando viene ricaricato manualmente o posizionato sulla base.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot ritorna alla base senza eseguire
le attivita di raccolta della polvere

La modalita Non disturbare impedisce al robot di eseguire automaticamente l'attivita di raccolta della
polvere.

Il sacchetto di polvere & pieno

Verificare se il sacchetto di polvere é pieno. In tal caso, sostituirlo con uno nuovo. Si consiglia di sostituire il
sacchetto ogni 8-10 settimane. In caso contrario, controllare se la porta di raccolta della polvere o il condotto
dell'aria nella parte inferiore della base sia ostruito. Rimuovere qualsiasi blocco prima dell'uso.

A volte il tempo di raccolta della polvere
sara piu lungo

Quando il robot ha eseguito attivita di raccolta della polvere per un periodo di tempo o quando il condotto
dell'aria non funziona correttamente, la durata della raccolta della polvere verra estesa per prevenire il blocco.

Il coperchio superiore della base non si
chiude

Verificare se e installato un sacchetto di polvere. In caso contrario, installarne uno.
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Specifiche tecniche

Dispositivo principale Base auto-vuota
Modello RLS5D Modello RCS2
Batteria 5200 mAn | inal 220-240 V. H
(Capacita nominale della batteria) ngresso nominate 0-240 V~ 50-60 Hz
Connessione Wi-Fi Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz Uscita nominale 198V = 1A
Tempo di ricarica Circa 6 ore
Potenza nominale 800 W
Tensione nominale 14,4V ==
Potenza nominale 46 W In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a

una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

Frequenza d'esercizio 2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita

. < 20dBm
massima

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/
UE) che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere l'ambiente e la salute
umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto
dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente
P negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le
condizioni di tali punti di raccolta.
ac
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Informacién de seguridad B

Restricciones Este producto puede usarse por nifios mayores de 8 ainos y por personas con

de uso problemas fisicos, sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimientos
limitados bajo la supervision de un padre o tutor para garantizar un
funcionamiento seguro y evitar cualquier riesgo de peligro. La limpieza 'y
mantenimiento no deben realizarse por nifios sin supervision.

Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto niflos como
mascotas mantienen una distancia de sequridad mientras esté en
funcionamiento.

Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo
utilice en exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o
industrial.

No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.

No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40 °C o inferior a
los 0 °C,o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se
dafien durante la limpieza.

Recoja objetos fragiles o pequefos del suelo para evitar que el robot los
succione y los dane.

Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en
contacto con la zona de succion del robot.

Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
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S Informacion de seguridad

a0

Restricciones
de uso

Baterias y carga

No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se
encuentra estacionado o en movimiento.

No use el robot para limpiar sustancias téxicas o inflamables.
No aspire objetos duros o afilados.

Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese
de que esta apagado y la base de carga desconectada.

No limpie ninguna parte de este producto con un pafio humedo o cualquier
liquido.

Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los
usuarios son responsables de cualquier perdida o dafo debidos a un uso
no adecuado del producto.

No utilice baterias, cargadores, ni bases de carga y recoleccion de polvo de
terceros. Usar solo con la unidad de alimentacion RCS2.

No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de cargay
recoleccion de polvo por su propia cuenta.

No coloque la base de carga y recoleccion de polvo cerca de una fuente de
calor.
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Informacidén de seguridad

Baterias y carga No utilice un pafio humedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos
de carga de la base.

No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se
necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

Si se dafla o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo
inmediatamente y pdngase en contacto con el servicio posventa.

Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en
su embalaje original si es posible.

Si no va a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo
completamente, apaguelo y gudrdelo en un lugar fresco y seco. Recargue
el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la
bateria.

Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por
técnicos cualificados o por el servicio posventa.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS5D cumple con la Directiva
2014/53/UE. Encontrara el texto completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet:
www.dreame-technology.com

Para un manual electrénico detallado, vaya a https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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S Descripcion general del producto

Accesorios

Herramienta de limpieza Cepillo lateral Cable de alimentacion

@)

Depdsito de agua Mopa Bolsa recolectora de polvo Base de vaciado automadtico

Nota: Las ilustraciones del presente manual son solo de referencia, consulte la apariencia real en el producto adquirido.
1 (\I)
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Descripcion general del producto Es

Robot

o Boton Limpieza Localizada
- Pulse brevemente para iniciar el Modo de Limpieza Localizada

o Boton de encendido/limpieza

- Boton de encendido/apagado: Mantener pulsado por 3 segundos
- Despues de encender el robot, pulsar para iniciar la limpieza

C
©

—) Indicador de estado
- Blanco: Limpiando o limpieza completada
- Naranja intermitente: Error

()

© Botdn base
- Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de vaciado automatico

° Cubierta
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Descripcion general del producto

Robot

Boton de Reset

Sensor de altura

- Mantener pulsado por 3 segundos
para restaurar los ajustes de fabrica

o Contactos de carga
o Rueda omnidireccional
o Cepillo principal

Contactos de carga ©

Indicador de Wi-Fi Cepillo lateral ©

Sensor de altura
o Ruedas principales

o Pinzas del protector del
cepillo

Sensor de altura °
Ruedas principales ©

Herramienta de limpieza

Salida de aire/altavoz

© Entrada de polvo

Sensores del robot

Sensor de bordes @// o Sensor laser de distancia

Parachoques

o High Precision 3D

(Sensor 3D para evitar obstaculos)
107


https://manualsfile.com

Descripcion general del producto Es

Base de vaciado automatico abra la cubierta superior

@—o Tapa superior

~————+— Indicador de estado
Blanco: base de vaciado automatico
esta conectada

Blanco Respirado: el robot se esta
\_/ cargando

Naranja intermitente: Bolsa recolectora
de polvo estd llena/Bolsa de recoleccion
de polvo no estd instalada/Error

o Ranura para bolsa de polvo

o Filtro

| o Areade sefializacion

-

& o Entrada de polvo

o Contactos de carga

inferior

posterior

O' @ o Tornillo de montaje

o Cubierta del conducto de aire

™ ° Ranura para almacenamiento de

cables O 0O

————o Toma de cable de alimentacion
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Descripcion general del producto

Depésito de polvo Modulo de fregado
o Pinza del depdsito de basura Depdsito de agua

o Tapa del depdsito de basura

o Filtro

Mopa

Bolsa recolectora de polvo —

o

[C==1——— Asade labolsa de polvo

Nota: De acuerdo con la configuracion de fabrica, se ha instalado una nueva
bolsa de recoleccion de polvo en el interior.

1(\/1

M

Clip de liberacién del
tanque de agua

Entrada de agua

Ranura

Area de fijacion
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Ordenar el entorno domeéstico

Para mejorar la eficiencia del aspirador robot, guarde los cables sueltos,
trapos, pantuflas, juguetes y otros articulos en el suelo.

0od

v

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles
en el lugar apropiado para hacer mas espacio.

Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de
las escaleras y el sofd para garantizar un funcionamiento seguroy
fluido del aspirador robot.

|
]

nnn

<) X

Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca de
pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.
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Preparacion antes del uso

1. Retire la materia protectora

o

Nota: Instale los cepillos laterales hasta que encajen en su sitio.
1 (\Q

M

3. Conéctelo a una toma de corriente

Coloque la base en un suelo nivelado contra la pared y conecte a la fuente
de alimentaciéonColoque el robot en la base para recargar la bateria. EL
robot se encendera automaticamente y la bateria comenzara a cargar. Se
recomienda cargar la bateria completamente antes del primer uso.

Coloque la base en
buena cobertura de Wi-Fi

l Guarde el cable de alimentacién en la

ranura de almacenamiento de cables
Nota: >1,5m

- Asegurese de que haya una distancia de 0,5 metros o mas por cada lado de la
base, y mas de 1,5 metros enfrente.

+ AsegUrese de que ningun objeto bloguee el area de sefializacion.

Acerca de la base de vaciado automatico

Se recomienda que el robot parta desde la base al empezar de la limpieza.
Esto asegura que el robot regrese a la base sin problemas. No mueva la base
mientras el robot esta limpiando.

Una vez que el robot completa la tarea de limpieza y vuelve automaticamente
a la base, la base comenzard el vaciado automaético. Se pueden operar mas
configuraciones en la aplicacion.
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Conectar con la aplicacion Mi Home / Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home*. Controla
tu dispositivo e interactua con ély otros dispositivos inteligentes del hogar
con la aplicaciéon Mi Home/Xiaomi Home.

1. Descargue la Aplicacion Mi Home/Xiaomi Home
Escanee el codigo QR para descargar e instalar la aplicacion. Se le dirigird a

la pagina de configuracion de conexién si la aplicacion ya estd instalada. O
busque "Mi Home / Xiaomi Home" en la App Store para descargarla e instalarla.

2. Anadir dispositivo

Abra la aplicacion Mi Home / Xiaomi Home, toque " @ " en la parte
superior derecha. Luego toque la esquina superior derecha " — " de nuevo,
escanee el cddigo QR, aflada “Dreame Bot Z10 Pro" y siga las indicaciones
para finalizar la conexién.

oooooo’ home > °

No nome evaonment Ve

o g for Covces nearty
What shoud |30 f | cannot scan for
covcen

Nota:
- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Puede gue la version de la aplicacion se haya actualizado, siga las instrucciones
especificas de la version actual.

3. Restablecer Wi-Fi

Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones {3y £ hasta que
escuche: «Esperando configuracion de red». Cuando el indicador parpadee
lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

Indicador del Wi-Fi
-Parpadea lentamente:
Esperando conexion

-Parpadea rapidamente:
Conectando

-Encendido: Wi-Fi conectado

Nota: Cuando el teléfono no se conecte correctamente al robot, reinicie el Wi-Fiy
afiada de nuevo el dispositivo
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Modo de uso

1. Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén () durante 3 segundos para encender el robot.

Una vez que elindicador de encendido se vuelva completamente blanco, el
robot entrard en modo de espera. Para apagar el robot, mantenga pulsado
el boton () durante 3 segundos mientras esté parado.

2. Comenzar Limpieza

Presione el boton () brevemente para encender el robot. Tras la activacién,
el robot disefiard con precisién una ruta, limpiard metédicamente a lo largo
de los bordes y las paredes, luego terminard limpiando cada habitacion en
un patrén en forma de S para garantizar una limpieza completa.

(® E(
i )
i
o )

3. Modo de limpieza

En la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home hay cuatro modos de limpieza
disponibles: Tranquilo, Normal, Fuerte y Turbo. El modo predeterminado es
el estandar.

‘I(\q

4. Pausar/Modo Suspensidn
Pausar: pulse cualquier botdn para pausar el robot durante la limpieza.

Modo Suspensién: el robot activard automaticamente el modo Suspension
tras 10 minutos de inactividad. A continuacion, se apagardn los indicadores de
energia y de carga. Para volver a activar el robot, pulse cualquier boton.

Nota:

- ELrobot se apagard automaticamente si se mantiene en modo Suspension durante
mas de 12 horas.

- Cuando el robot este parado, colocarlo en la base finalizara la tarea de
limpieza actual.

5. Modo Limpieza localizada

Cuando el robot con mopa esté en modo de espera o en pausa, mantenga
pulsado el botén {J durante 3 segundos para activar el modo Limpieza de
manchas. En este modo, se limpiarad una zona cuadrada de 1,5 x 1,5 metros
alrededor del robot. Cuando termine la limpieza de las manchas, el robot
regresard automaticamente a su ubicacion original y se apagara.

Nota: Activar el modo Limpieza de manchas finalizara la tarea de limpieza actual.

6. Mas Funciones de la aplicacion

La aplicacion se puede usar para ajustar funciones avanzadas como limpieza
selectiva de habitacién, limpieza de zona, areas restringidas/pared virtual, etc.

Nota:

- Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacion para usar mas funciones.
- Puede que la version de la aplicacion se haya actualizado, siga las
instrucciones especificas de la version actual.
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Modo de uso

7. Usar la funcion de fregado

Para obtener un mejor resultado de limpieza, se recomienda aspirar todos
los suelos al menos tres veces antes de la primera sesion de fregado.

1) Humedezca la almohadilla trapeadora y exprima el agua excesa. Inserte

la almohadilla trapeadora en la ranura del tanque de agua como se
muestra en la figura y péguela firmemente.

O]

Nota: No utilice detergentes ni desinfectantes.

3) Inserte el médulo de fregado en paralelo, como indica la flecha, y deslicelo
en la parte trasera del robot hasta que encaje. Pulse el boton (1), o puede
utilizar la aplicaciéon Mi Home/Xiaomi Home para empezar la limpieza.

Nota:
+ No se recomienda usar la funcion de fregado en alfombras.
« Use la aplicacion para ajustar el flujo de agua.

4) Para retirar el depdsito de agua, presione hacia adentro ambos lados y
deslice el depdsito hacia atrds para separarlo del robot.

Nota: Cuando el robot esté cargandose 0 no esté en uso, extraiga el modulo de
fregado, saque el agua que quede en el depasito y limpie la almohadilla de la
mopa para evitar moho y olores persistentes.

109



https://manualsfile.com

Mantenimiento rutinario

Limpie el deposito de polvo

1. Abra la tapa del robot, apriete las pinzas
del contenedor de polvo para retirarlo.

4. Limpie la entrada de polvo

11/)

2. Abra la tapa del contenedor como 3. Retire el filtro, enjuaguelo repetidamente
indica la ilustracion. y golpee suavemente el marco del filtro para
eliminar la mayor cantidad de suciedad posible.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo ni con
los dedos.

5. Lave el contenedor de polvo y el filtro con agua y luego apartelos para que se sequen por completo
antes de instalarlos.

Nota:
- Solo debe utilizar agua limpia para limpiar el filtro. No utilice detergente.
- Elfiltro debe estar totalmente seco antes de utilizarlo.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar el médulo de limpieza
1. Pulse las pinzas laterales del médulo de fregado y tire para extraer el 3. Limpie la mopa solo con agua y deje secar al aire antes de volver a instalarla.
modulo.Tire de la almohadilla de la mopa del médulo de fregado para

extraerla.
// V] V]
. ; ;
Nota:

« Extraiga la mopa del modulo de fregado antes de limpiarla. Asegurese de que
el agua sucia no vuelva a entrar por la salida de agua para que no se obstruya.

« Para un rendimiento optimo, recomendamos cambiar cada 3 0 6 meses.

4. Si el flujo de agua es lento, o el volumen no estd bien distribuido, limpie

2. Vacie el agua del depdsito de agua. Limpie solocon agua y deje secar al
el orificio ventilador de la tapa del tanque de agua.

aire antes de volver a instalarlo.

Nota: No exponga el tangue directamente al sol.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar el cepillo principal
Presione la cubierta del cepillo hacia dentro para retirar la cubierta de y
elévelo para sacarlo del robot.

Extraiga las cubiertas de los cepillos como se indica en el diagrama. Use la
herramienta de limpieza incluida para eliminar los pelos enredados en el
cepillo.

Nota: Si hay una gran cantidad de cabello o este estéa muy enredado, retirelo
cuidadosamente para evitar dafiar el cepillo principal.

1110

M

Limpiar el cepillo lateral

Saque los cepillos laterales y use la herramienta de limpieza incluida para
quitar el cabello enredado en el cepillo.

Limpiar la rueda principal y la rueda
omnidireccional

Nota: Use herramientas como un destornillador pequefio, etc. para separar el
ejey el neumadtico.
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Mantenimiento rutinario Bl
Nota: Use un pafio de cocina seco para realizar la limpieza, ya que el roboty la base interna tienen elementos sensibles. No use un pafio humedo para evitar que el

agua provoque dafnos.

Limpiar el Sensor laser de distancia Limpiar el High Precision 3D Limpie los contactos de
/ sensor de bordes cargay la entrada de polvo

carga
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Mantenimiento rutinario

Reemplace la bolsa recolectora de polvo

De acuerdo con el indicador de estado (naranja parpadeante) y las indicaciones de la aplicacidn, reemplace la bolsa recolectora de bolsa por una nueva cuando
esté llena. Se recomienda reemplazar la bolsa cada 8-10 semanas.

1. Deseche la bolsa recolectora de polvo. 3. Instale una nueva bolsa recolectora de polvo.

Nota: Cuando saque la bolsa recolectora de polvo, cierre el asa de la bolsa para e lat iordelab d iad tomati
evitar que el povlo se escape . Cierre la tapa superior de la base de vaciado automatico

2. Limpie el filtro

Nota: NO cierre la base a la fuerza si la cubierta superior de la base no se cierra
y la bolsa recolectora de polvo no estd instalada.

11/1


https://manualsfile.com

Mantenimiento rutinario E

Limpie el conducto de aire

Si el conducto de aire esta bloqueado, limpielo de acuerdo con los 3. Vuelva a instalar la cubierta del conducto de aire como se muestra en el
siguientes pasos. diagrama.

1. Desatornille los tornillos de montaje de la cubierta del conducto de aire y
retire la placa de cubierta.

2. Compruebe si el conducto de aire estd bloqueado por objetos extrafios. Reinicio del robot

Quitelos si los hay.
Si el robot deja de responder o no se puede apagar,mantenga pulsado

el boton () durante 10 segundos para forzar el apagado. A continuacion,
mantenga pulsado el botén (V) durante 3 segundos para encenderlo de nuevo.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento.
Asegurese de que permanezca bien cargada durante el uso diario para que
mantenga un rendimiento éptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apaguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga,
deberia recargar el robot una vez cada tres meses.
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3 Indicador de estado

La siguiente tabla enumera las posibles causas y soluciones en términos de diferentes estados de luz. Para
obtener mas ayuda, consulte la seccién "Preguntas Frecuentes" de este manual.

Estado de luz Causa posible Solucién
Sin fuente de alimentacién Compruebe y asegurese de que la fuente de alimentacion de la base esté normal.
Apagado El robot estd en modo No Molestar
El robot esta con carga completay en /

modo Suspension

Blanco El robot no estd en la base /

Blanco Respirado El robot se estd cargando /

Compruebe si la bolsa recolectora de polvo estd instalada. Si la hay, instale una.
Compruebe si la bolsa recolectora de polvo esta instalada en su lugar.

Compruebe si la cubierta superior esta cerrada. Si no lo estd, ciérrela bien.

Naranja Error Compruebe si la bolsa esta llena. Si lo esta, reemplacela.
intermitente Elimine la suciedad alrededor de la entrada de polvo del robot y la base.

Desenchufe el cable de alimentacién de la base y verifique si hay objetos
extrafios que bloqueen la cubierta del conducto de aire. Si los hay, quitelos.

Compruebe si el depdsito de polvo del robot estd instalado.
Para otros errores, comuniquese con técnicos calificados o con el servicio posventa.

11%
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Preguntas frecuentes

Tipo de problema

Solucién

El robot no se enciende

La bateria estd baja. Recargue el robot en la base y vuelva a intentarlo.

La temperatura ambiente es demasiado baja (por debajo de los 0 ° C) o demasiado alta (por encima de los 40 ° C). La
temperatura de funcionamiento del robotes de 0°Ca40°C.

El robot no se recarga

La base no tiene energia. Confirme que ambos extremos del cable de alimentacién estén conectados correctamente.
Contacto malo. Limpie los contactos de carga de la base y el robot.

El robot no puede regresar a la
base

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la base. Coloque la base en un drea mds abierta.
Limpie el drea de sefializacion de la base.

Mover el robot puede causar que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot estd demasiado lejos de la
base, es posible que no pueda regresar automaticamente por si solo, en cuyo caso debera colocarlo manualmente en
la base.

El robot no funciona
adecuadamente

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

El robot hace un ruido extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales.
Apague el robot y elimine la basura acumulada.

El robot no limpia de forma
correcta o deja basura a su
paso

El depdsito de polvo estd lleno. Limpie el depdsito de polvo y la entrada de polvo.
EL filtro estd obstruido. Debe limpiarlo.
Un objeto extrafio estd obstruyendo el cepillo principal.Debe limpiarlo.
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Bl Preguntas frecuentes

Tipo de problema

Solucién

El robot no se conecta al Wi-Fi.

Hay algun problema con la conexion Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la ultima versién de Mi Home/Xiaomi Home
APP, e intente conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacién no estd activado. Asegurese de activar el permiso de ubicacion en la aplicacién Mi Home /
Xiaomi Home.

La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefal de Wi-Fi.
No admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia
correctos.

El robot no realiza la limpieza
programada

Al robot le queda poca bateria. La limpieza programada no comenzara hasta que el robot se haya recargado.

¢Dejar el robot en la base de
carga consume energia o no,
si ya esta completamente
cargado?

Dejar el robot en la base de carga y recoleccién de polvo después de que esté completamente cargado consume
muy poca electricidad y ayuda a mantener un rendimiento 6ptimo de la bateria.

No sale agua del moédulo de
fregado o solo sale un poco de
agua

Compruebe que el depdsito de agua estd lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si estd sucia.

Compruebe que la mopa esta colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua.

El robot no reanuda la limpieza
a pesar de que tiene bateria
suficiente

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No molestar.
El robot no reanuda la limpieza cuando se recarga manualmente o coloca en la base.

‘|1q
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Preguntas frecuentes

Tipo de problema

Solucién

El robot regresa a la base sin realizar
tareas de recoleccion de polvo

El modo No molestar también impide que el robot realice automaticamente tareas de recoleccion de polvo.

La bolsa recolectora de polvo estd llena

Compruebe si la bolsa recolectora de polvo estd llena. Si lo estd, reemplacelo por una nueva. Se recomienda
reemplazar la bolsa cada 8-10 semanas. De lo contrario, compruebe si la entrada de polvo o el conducto de
aire en la parte inferior de la base estan bloqueados. Elimine cualquier bloqueo antes de usar.

A veces, la recoleccion de polvo tarda
demasiado largo.

Cuando el robot lleva un periodo de tiempo recolectando el polvo, o cuando el conducto de aire no funciona
correctamente, la duracién de la recoleccién de polvo se extenderd para evitar el bloqueo.

La cubierta superior de la base no se
cerro

Compruebe si la bolsa recolectora de polvo estd instalada. Si la hay, instale una.
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Bl Especificaciones

Robot Base de vaciado automatico
Modelo RLS5D Modelo RCS2
. 5200 mAh i
Batteria Entrada nominal 220-240V ~ 50/60 Hz

(Potencia maxima de salida)

Tiempo de carga

Aproximadamente 6 horas

Conexién inaldmbrica

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

Salida nominal

198V = 1A

Tensién nominal

14,4V =

Potencia nominal

800 W

Potencia nominal

46 W

Frecuencia de
operacion

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de
salida

< 20dBm

Informacion sobre RAEE
Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las

ﬂ deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus

autoridades locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la
P salud humana. Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mds informacion sobre la ubicacién y las
condiciones de dichos puntos de recogida.

‘I’)I)
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NHdopMaumnsa no TexHnke 6e3onacHocTn RU__

OrpaHnyeHuns Ha
aKcnayaTayuio

[leTn ctapLue 8 fIeT 1 1NLA C OrPaHNUEHHbIMY PU3NYECKUMI, CEHCOPHbLIMU
NV YMCTBEHHbIMN CMOCOBHOCTAMN NN HEAOCTATOYHbIM OMbITOM 1
3HAHMAMM MOTYT MCMOJ/Ib30BaTh AAHHbIV MPMB0OP Nog NPUCMOTPOM B3POC/bIX
NN OMeKyHOoB aN1a obecneueHns 6e3onacHor skcnayataunm n n3bexaHuns
BO3MOXHbIX ONAcHOCTel. QUMCTKA 1 TEXHNUECKoe 06C/yKNBAHME He A0/MKHO
BbIMOJIHATLCA AeTbMU 6e3 NpMCMOoTPa B3POC/bIX.

[eTtam He cnegyeT UrpaTb C 3TUM YCTPOMCTBOM. Ybegutech, Uto Aetn u
XKMBOTHbIE HaXoaaTcs Ha 6e3onacHOM paccTosHUM oT poboTa BO Bpems
paboThbl.

3TO YCTPOWCTBO NpefHAa3HaueHo TObKO A1 OUMCTKM Nona B 4OMALLHUX
yCNoBUsIX. He NCNoNb3yiTe ero Ha OTKPbITOM BO34yXe, Ha MOBepXHOCTaX 6e3
nona, a Takke B KOMMEpPUECKNX NN NPOMbILLIEHHbIX YCI0BUSIX.

He ncnonb3ynte poboTt B 061acTax, pacnosioxeHHbIX Ha4 nonom, bes
3awnTHOro bapbepa.

He ncnonb3ynte poboT B cpefax c TeMrnepatypomn OKpy»KaroLen cpesbl
Bbilwe 40 ° Cvinnm HKe 0 ° C, a TakKe Ha Moy C KNUAKOCTAMN NAN NNMKNMN
BellecTtBamMmu.

YbepwuTe C nona NnpoBoga rnepeg ncnosb3oBaHnemM poboTa, Ytobbl OH He
TAHYN X BO BpeMs y6opKu.

Y6epuTe c nona xpynkme n menkne npeametbl, YTobbl poboT He Bpe3ancs B
HVX 1 He NoBpeaunl.

He gonyckanTe nonagaHns BOAOC, NanbLeB 1 APYrMx Yacten Tena Bo
BCacblBakLlee oTBepctmne poboTa.

XPaHNTE NHCTPYMEHT A1 UNCTKW LLETKM B HELOCTYNMHOM /14 AeTell MecTe.
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Y Hdopmauma no TexHnke 6esonacHOCTL

OrpaHnyeHuns Ha
aKcnayaTtauyuio

AKKyMynatop un

3apsagKa

He pa3smewiante Ha poboTe geten, XMBOTHbLIX N Kakne-nmbo npegmeThl,
He3aBNCUMO OT TOr0 OCTAHOB/IEH OH UW ABMKETCS

He ncnonb3ynte poboT gna ybopKkn nobbix ropsaLwLnx BewecTs.
He ncnonb3ynte poboT ans ybopkn TBepAbIX N OCTPbIX MPpegMeToB.

MNepen OUNCTKON N TEXHUYECKNM obcnyXnBaHnem ybeguntech, uto pobor
BbIK/HOUEH 1 A0K-CTaHLUVA AN 3apsaKkn OTCOegMHEeHa OT MCTOYHMKA
MNTaHNS.

He ounLLanTe YacT YyCTPONCTBA C MOMOLLbIO B/IAXKHOW TKAHN NN
XUOKOCTEN.

icmonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMMAcHO PyKOBOACTBY MOJ/b30BaTesNs.
Monb30BaTeNN HECYT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yLL,ep6, BO3HMKLLME N3-
3a HecobnoaeHVA NHCTPYKLNIA.

He ncnonb3synte CTOPOHHWIA akKyMynsaTop nan 6asy ans aBToOUNCTKN.
Vicnonb3ynTe ToNbKOo € 610KOM nuTaHms RCS2.

He pa3bupante, He peMOHTUPYNTE N HE MOANMDOULNPYNTE aKKYMYASTOP NN
6a3y And aBTOOUNCTKM CaMOCTOSITEeNIbHO.

He pa3MeL|.|,a|7|Te 6a3y aonga aBTOOUNCTKN paAgoM C UCTOYHWNKOM Tennia.
He BbITMpaVITe 1N He ounLanTe 3apaaHble KOHTaKTbI 6a3bl 419 aBTOOUNCTKN
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NHdopMaumnsa no TexHnKke 6e3onacHocTn RU__

AKKyMynaTop n
3apfagka

HaMOuUeHHbIM nNoaoTeHUueM N BnaxXHbIM pyKaMin.

He yTnnnsnpyinte ctapble akkymMynaTopbl HeHagnexalmm obpasom.
HeHy>KHble aKKyMynaTopbl CiefyeT cAaBaTbh B COOTBETCTBYOLWME NYHKTbI
nepepaboTku.

Ecnn WHYp NUTaHWE NMOBPEeXAeH Uan cioMaH, HeMef/leHHO NpeKkpaTuTe ero
NCnoJib3oBaHVie N O6paTVITECb B cny>K6y nocnenpoga>Horo O6C1'Iy)KVIBaHVIFI.

MNepen TpaHCNOPTMPOBKOW ybeamnTech, UTO pOBOT BbIK/KOUEH, 1 MO
BO3MOXHOCTW XPaHNTE ero B OPUrmHaAbHON yrnakoBKe.

Ecnm pobot He BygeT ncnonb3oBaTbCs B TeUeHne AINTebHOro Neprnoaa,
NOMHOCTbLIO 3aPSANTE ero, OTKKUYNTE N XPaHUTe B CYXOM NPOX/1aAHOM
MecTe. Bo nsbexaHve upesmepHOWN paspaaky akkyMynsaTopa 3apskanTe
pobOoT He pexe 04HOro pasa B 3 Mecsua.

3TO YCTPOMNCTBO OCHALLEHO aKKyMynaTOPHbIM 6/10KOM, KOTOPbI L0/KHbI
3aMeHsTb TO/IbKO KBaNNMNLMNPOBAHHbIE TEXHNYECKE CNeLnanncTel Nam
crneymanucTbl oTaena NocaenpoaaxHoro 06cyxnBaHus.

HacTtoswmm komnanus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asiBnsieT, 4To TMN pagrMoobopygoBaHus RLS5D COOTBETCTBYET
TpeboBaHuaM [upexkTunsbl 2014/53/EU. MonHbIN TEKCT AeKnapaLmy 0 COOTBETCTBMM HOpMATUBHbIM TpeboBaHuaM EC gocTyneH
nocnepytouemy agpecy:www.dreame-technology.com

MoppobHOe 3NEeKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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BN OnwuncaHwne nspenns

Akceccyapbl

YUCTAWMA NHCTPYMEHT bokoBas weTka LUHYp nutaHmns

@)

BopasHou 6ak LLIBabpa MeLwok gns nbinn ba3a ga1s aBTo0umnCTKN

MpumeuaHue. Bce nantoctpaumm B JaHHOM PyKOBOACTBE NPUBEAEHbI NCKAOUUTENBHO A5 CNPAaBKU. M0 BHELHUM NapamMeTpam n3aenns opueHTMpynTech Ha ero
DAKTUYECKMI BUL.

1’)/1
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OnuncaHne npgennsa

Pobot

KHOMKa nokanbHOM y6opKn
« HaXKMITe KHOMKY, UTOBbI BKHOUNTE PEXMM NI0KANbHON YOOPKK

KHoMnka nutanma/ybopku
= YTOObI BKIOUNTE/BBIKIKOYUTE MUTAHME, HAXKMUTE KHOMKY U
VAEPXKMBaTE B TeueHne 3 CeKyHA,

= Mocne BKAOYUeHWs POBOTA HAKMITE KHOMKY, YTODLI HAUaTk YOOPKY

NHAMKaTOP COCTOAHNS
« Benblili (MOCTOAHHbBIN): naeT ybopka/ybopka 3aseplueHa
- OpaHXeBbIl (Muratowmin): cbomn

KHOMKa f0K-CTaHuun
« HaXXmMunTe KHOMKy, 4YTOObI BEPHYTL POOOT Ha 3aPSAHYH AOK-CTAHLMIO

o KpblLKa
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BN OnwuncaHwne nspenns

Pob6ort
———° KHonka cbpoca HacTpoek [atunk nageHuns
» HaxxmuTe v ynepxnsante 9
B TeyeHue 3 cekyHJ, YTobebl
BOCCTAHOBWTb 3aBOACK/E
HACTPONKA 3apsfaHble KOHTaKTbl ©
BokoBas wetka °©
NHankatop Wi-Fi
\
S JaTtuvk nageHuns °
ST OCHOBHble Koseca &1

H/UK © YUCTAWMIA UHCTPYMEHT

° Bo3pgylwHoe oTBepcTme/
OVHAMVIK

OaTtunkn poboTa

[laTuuk kpas o JlazepHOro fatuvika paccTosHms

amopTr3aTop

o High Precision 3D
(3D-paTunK NpenaTcTBuin )
1 ’)63

o 3apsApHble KOHTaKTbl
o Hanpasnswwme Koneca
o OCHOBHas LieTKa

o [aTumk nageHuns

OCHOBHbIe Koneca
KHOMKa 3alnTHON KPbILLKYN
OCHOBHOW LLEeTKN

3abop nbin
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OnwncaHune n3genuns

Basa pns aBTOOUNCTKN OTKPOITE BEPXHIOK KPbILLKY

| o BepxHss KpbILKa

~————————o VIHANKATOpP COCTOSHS

Benblii: basa Ans aBTOOUNCTKM

noaktoYeHa IS
MuratoLmin 6enblin: Nblnecoc 3apskaeTcs

\/ MUratoLWnin OpaH>KeBbIN: MeLLIOK 418 / S

NblAv NepenonHeH/MeloK A1s by He

YCTaHOBNEH/OWNOKa

# o [la3 MeLKa Ang noinm

_—

dunbtp

——o CurHanbHasa 30Ha

‘f Q o 3apsaHble NNacTuHbI

&7 o 3abop nbian
HVKHAA

O o  MOHTaXHbIN BUHT

o KpbIWKa BO34yX0BOAA

——o a3 xpaHeHuns kabena nuTaHns

——o [He3p0 Kabens nuTaHus
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BN OnwuncaHwne nspenns
KoHTelHep gna nbinn Mogynb WBabpbi
KHOrMKa BbifycKka KOHTeHepa Ans nbian BopsiHov 6ak

KpbiLLKa KoHTeHepa ans nbiau

o dunbLTP

KHOMKa Bbinycka
BOAAHOro 6baka

Lo Bopo3abopHoe
oTBepcTme

LLiBabpa o a3

MeLloK gns nbinn

o O6nactb KpenneHus

[ =F——— Pyuka MeLLKa 418 NbiAn

MpumMeyaHie. B 3aBOACKOM KOMMAEKTALMM YxKe YCTaHOB/EH HOBbIN MELLIOK A5 MBI,
1 ’)q
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OomaluHag ybopka

[nsa noBbiweHWs 3adodpekTnBHOCTY YBopKn ybepuTe € nona Bce
MOCTOPOHHME NpeaMeThbl, HanpyMep NPOBOAA, MOMOTEHLA, TarnKu 1
[leTCKNe UTPYLLK.

0od

v

OTKpOTe ABepb NoMeLleHns, B KOTOpOM ByaeT NpoBoANTLCS yBopkKa, 1
pacctaBbTe Mebenb Ha NpaBuUbHble MecTa, YTobbl ocBo60ANTL 6onblLue
npocTpaHcTBa ans ybopku.

Mepep ybopkon ycTaHoBMTE chnsnyeckre bapbepbl y OCHOBAHUS
NeCcTHULbI 1 PAAOM C ANBAHOM, YTobbl obecrneunTb 6e3onacHoOCTb U
6ecnepeboriHoCTb paboTbl Nbinecoca.

|
]

nnn

<) X

He ctaHoBUTECH NEepes po6OTOM, B ABEPHOM MPOeMe 1 B y3KOM Npoxofe,
uT06bI POHOT MOT KOPPEKTHO PACMo3HaTh 30HY NpeacTosLen ybopKu.
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Y NoarotoBka K y6opke

1. YopanuTte 3aWnNTHYIO NMeHKY

MpuMeuaHue. Koroa 60koBas LETKa OyaeT YCTaHOBAeHa Ha NpasuibHoe
MECTO, Pa34acTCs LeMUOK.

‘I’)I)

M

3. NopkntounTe 6a3y K NUTAHUIO U HAYHUTE 3apA[KY

YcTaHoBMTe 633y HA POBHYH MOBEPXHOCTb Y CTEHbI 1 MOAKUNTE K
3/1eKTPOMMUTAHNIO.YCTAHOBMTE Mblf1ecoC Ha Basa A4ns aBTO0UNCTKN AN
noAsapagaku. Mblecoc aBToMaTMUeCcKy BKAKUNTCS U HAUHET MNoA3apsaakKy.
Mepes NepBbIM NCMOb30BAHIEM PEKOMEHAYETCS NOAHOCTBLIO 3aPAANTL
AKKYMy/STOP.

YcTaHoBUTe 6asy B
nmanasoHe pencraus Wi-Fi

> L)

) >0,5m
I BcTaBbTe Kabenb nuTaHms
B Ma3 xpaHeHus kabens
MpumeuaHme.

- YbeanTech, Uto Ha pacctosHuK 1,5 M cnepeam 1 0,5 M 0T BOKOBbIX CTOPOH Ba3bl
OTCYTCTBYHOT MOCTOPOHHYE MPeAMEThI.

- YbeanTech, UTo 30Ha N0AauM CUrHana cBoboaHa ot MOCTOPOHHMX 0ObLEKTOB.

0 ba3a gnsa aBTOOUNCTKA

PexomeHgyeTcst 06ecneyunTb OTMPaBKy Mbijiecoca Ha y6opky 13 6assl. B
TaKOM CJly4ae MblfIecOC CMOXKET CaMOCTOSITENIbHO BEPHYTLCS Ha 6a3y. He
nepemeLLanTe 6asy B npouecce paboThl nblnecoca.

Mocne Toro, Kak po6oT BbINOMHUT 3a4a4y YGOPKM 1 aBTOMATUYECKM BEPHETCS
Ha 6a3y, 6a3a HaYHeT aBTOYMCTKY. VIcrnonb3yiTe npunoxeHue, YTobbl 3apaTb
Lpyrue HacTPOMKK.
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MoakntoueHne K npunnoxeHnw Mi Home/Xiaomi Home

MpopayKT paboTtaet ¢ Mi Home/Xiaomi Home*. Ynpasnsiiite cBonm
YCTPOWCTBOM 11 B3aVIMOAEICTBYITE C APYTIMY AOMALUHMMI YCTPOMCTBAMM
B 3TOM NMPUIOXKEHUN.

1. 3arpy3ka npunoxeHus Mi Home/Xiaomi Home

Harigute n ckauaiTe npunoxeHne Mi Home/Xiaomi Home uepes NonckoBbIl
3anpo B MarasnHe MOBU/IbHbIX MPVIIOXKEHWNI 1V OTCKAHNPOBAB QR-KOA, HIXKe.

2. Jo6aBneHne ycTpPoOMCTBA

OTKpoiTe NpunoxeHne Mi Home/Xiaomi Home, HaxmuTe " @ " B BepxHem
NpaBoM yry 1 BONAUTE Ha CTpaHuLy Aob6aBieHns ycTpoicTea. 3ateMm
HaxmuTe " =" B BExHeM MpaBoM Yy 1 OTCKaHupyiTe QR-Koa, uTo6bl
nobaBnTb ycTponcteo “Dreame Bot Z10 Pro”. CnepyiiTe noAckaskam ans
3aBepLUeHNs MOAKIOYeHNSs.

ooooo’ home: > [+]
No nome evaronment ve

MprMeuaHme.
+ OyHKUMS BeCcnpoBOAHON CeTV NoAAePKMBAaeT ToNbKo Wi-Fi c uactoTtor 2.4,

+ Bepcvg npunoxeruns Mi Home/Xiaomi Home Morna 06HOBKTLCS, MO3TOMY
haKTNUeCKmin NPOLLECC HACTPOVIKI MOXET OT/IMUATBCSA OT OMVUCAHHOTO BhILLE.
CnefyinTe HCTPYKLMAM L5 TeKyLLIe Bepcum npunoxeHns Mi Home/Xiaomi Home.

3. C6poc Wi-Fi

OTKpOWTe BEePXHIOH KPbILLKY, UTO6bI NoaBwaCS nHAMKaTop Wi-Fi.
OAHOBPEMEHHO C 3TUM HaXXMUTe 1 yaepxnsante kHonkn "C3"n " 3"
MoKa He yC/bILLNTE roI0COBYHO MOACKa3Ky "OXunaaHne HacTpoikm cetn'.
Kak Tonbko nHankatop Wi-Fi HauHeT megneHHo Murate, poboT nepeiger
BPEXMM MOAK/OUEHNS K CETH.

NHankaTtop Wi-Fi
-MuraHne (Meg/ieHHoe): OxXmaaeT
NOAKNOYEHYS.

-MuraHune (bbicTpoe):
BbIMNO/IHSAETCS NOAKOUEHVIE.

-CBETOBOV NHAMKATOP
(NOCTOSHHBIN): Wi-Fi moaKAtOYeH.

MpumMeyaHwne. ECav Baw TenedoH He MOXeT MOAKAUYNTLCA K poboTy,
cbpockTe HacTpoVikKn Wi-Fi 1 Ao6aBbTe YCTPOMCTBO NOBTOPHO.
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Y PykoBoacTBoO No akcnnyatauun

1. BKntoueHwne/BblK/lOUEHNe

HaxmuTte 1 yaepxunsaiTte KHorky () B TeueHne 3 cekyHf, 4YTobbl 3aropencs
VIHAMKATOP NUTaHWs (NMOCTOSAHHbIN) 1 POBOT NepeLlesn B PeXxnm oxnaaHus.
YT106bl BLIKNHOUNTL POBOT, HAXKMUTE 1 yAEPXKMBaNTe KHOMKY () B TeueHne
3ceKyHf, Koraa poboT OKAaXXeTCs B HEMOABVXKHOM MOIOXKEHNUN.

2. Hauano y6opku

HaxmnTte Ha KHOMKy (), UTO6bI BbIK/IOUMTb Mblaecoc. MNocie akTneaummn
MbINIECOC CreHepupyeT MapLLpPyT, NOCIeA0BaTeNbHO BbIMOMHNUT YEOPKY
BAO/b KPAeB 1 CTeH, a 3aTeM 3aKOHUNT YBOPKY KaX4ol KOMHAaTbl Mo
S-06pasHOMy MapLLPYTY 418 rapaHTUV KauecTBa y6opKu.

3. Pexxum yb60opK

B npunoxeHnn Mi Home/Xiaomi Home gocTynHbl YeTbipe pexnma ybopku:
TUXNI, CTAHAAPTHbLIN, MHTEHCUBHbIA 1 Typbopexnm. CTaHBapTHbIV peXxnum
YCTaHOB/IEH MO YMONYAHUIO.

1210

4. Pe)knm nay3sbl/cHa

May3a: HaxxmuTe Ntbyto KHOMKyY, YTobbl MPUOCTaHOBUTL POHOT BO Bpems
ybopku.

PeXnm cHa: ecnv B TeueHne 10 MUHYT poboT He NoAYyunT 3a4auy, OH
ABTOMAaTNYeCKN Neperjer B PexXnM CHa, @ MHANKATOPbI MUTaHNA 1 3apaaKn
MoracHyT. Haxmute ntobyo KHOMKY, UTO6bl aKTMBMPOBATbL POBHOT.

MpumeuaHwue.
« ECm poboT He HaxoamTCs Ha NoA3apsiaKe, OH aBTOMATNUECKN BbIKIHOUNUTCA Yepe3
12 yaca B pexume cHa.

+ B c/lyuae 0CTaHOBKM MblNecoca noMecTuTe ero Ha basa Ans aBToouUNCTKY,
4TOObI 3aBEPLLNTL TEKYLLYHO 3aaauy YOOpKK.

5. PeXXum NIoKanbHOW y6opKin

Ecnn poboT HaxoANTCs B pEXMME OXKNAAHMWS AW MPUOCTAHOB/IEH, HAXMUNTE
1 yaepKnBaiiTe KHOMKy [ ) B TeueHre 3 cekyHz, UTobbl MepeiT B Pexim
NIOKaNnbHOWM y6opKm. B 3TOM pexxume poboT byaeT ybrpaTb 30HY B paanyce
1,5 x 1,5 meTpa BoKpyr cebs. Mocne 3aBepLueHns NoKanbHoM ybopku poboT
ABTOMAaTUYECK/ BEPHETCS B 3HAUaNbHOE MOIOXKEHVIE U OTKHOUNTCS.

MprMeyaHwne. Moce akTMBaLMn PexnMa NoKanbHOM YOOPKM TekyLLas 3aiaya
ybopku ByaeT 3aBeplueHa.

6. bonble hyHKLUI NPUIoKeHUs

B npunoxeHun Mi Home/Xiaomi Home foCTyNHbI HACTPOWKN pacLUMpeHHbIX

OYHKLMIA, TaKMX Kak yBopKa BbIBPAHHOW 30HbI, M/TAHNPOBAHME 30HbI YBOPKM,

30Hbl OrPaHMUYEHHOro AOCTYNa/BUPTYanbHas CTeHa 1 T. 4.

MprmMeyaHne.

+ CnefyiTe MHCTPYKLMAM B MHTepdernce NpuaoKeHys, 4Tobbl MCNoNb30BaTh
bonbLLe PYHKLNIA.

- Bepcus NpunoxeHns Morma bbiTe 06HOBAEHA AN YACTUUHO V3MEHEHa.
CneayinTe NHCTPYKLMSM A5 TeKYLLEV BEPCUN NPUNOXKEHNS.


https://manualsfile.com

PyKOBOACTBO MO 3KCN/yatauunn

DYHKUMSA y6opKku wBabpon

L[5 LOCTVKEHNS nyydluero pesysibtata yBopku pekoMeHayeTcs Hauatb
1CMoNb30BaTh PeXUM WBa6pkl Nocsie 3 NprMeHeHni pobota.

1) BopkMuTe WBabpy 1 yaanvte ocTaTki BoAbl. BcTaBbTe WwBabpy B nas
BOAAHOTO 6aKa, KaK MOKA3aHO Ha PUCYHKE, 1 HALEXHO 3akpenuTe ee.

@

2) OTKpoOWiTe KPbILLKY BOASHOro 6aka, HanonHuTe 6ak YncTor BOAOW 1
MJI0THO 3aKPOWTE KPbILLIKY.

MprMeyaHre. He NCnonb3yiTe unicTaLive 1 Ae3vHDruMpyoLLre cpeacTea.

3) BctaBbTe BOgAHOM 6aK POBHO B 3a4HeN 4acTn poboTa, Noka He ycbiwnTe
LLeNyokK. HauHuTe y6opKy Haxatmem KHomkv () namn yepes npuioxeHve Mi

Home/Xiaomi Home.

MpumeuaHme.
- He pekoMeH/1yeTcs Cnob30BaTh GUYHKLMIO YOOPKYM LBABPOI Ha KOBPAX.

- Mo Mepe HeoBbxoaArMOCTV peryanpyiTe noaady Bo/b! K LWBAGPE C MOMOLLLI0
MOBWILHOMO MPUAOKEHWS.

4) HapaBnTe Ha ABa BOKOBbIX 3@XNMa BHYTPb 1 TONKHUTE BOAAHON 6ak
Hasap, uTobbl N3BNEeYb ero.

MpumeyaHme. CHMUTE MOAY/b LIBAOPLI, eCv POOOT HAXOANTCA HA
noA3apsake Wan He UCMOSb3YeTCs, BbleTe OCTaBLUYOCs B Gake B4y U
oumncTuTe rybky Weabpbl, YTOOLI NPeA0TBPATUTL NOSBAEHWE NaeCeHN 1
HEeMpUATHOrO 3anaxa.
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Y PerynapHbiii yxop,

OunCcTUTE KOHTENHEP ANA NblAN

1.0TKpOWTe BEPXHHIOH KPbILWKY poboTa-
nblnecoca u HafaBnTe Ha 3aXnMbl
KOHTelHepa Ans nbinn, utobbl N3BNEYb ero.

4. OuncTKa oTBepcTms Ans 3abopa Mbinu

1’)/1

2. OTKpOIiTe KPbILWKY KOHTelHepa ans
NbINN TaK, KaK MOKa3aHo Ha CTpeske, 1

ocBoboante cogepxrnmoe KOHTEIZHepa.

3. CHUMUTE chUNLTP, MOCTYUMTE MO KOPMycy
hnnbTPa, UTObbI YAANNTL KaK MOXHO BosbLUe rps3u.

MpumeyaHmne. He NblTanTecs QUNCTUTL PUNLTP
LLIETKOW UM NabLAMN.

5. npOMOVITE KOHTEI}’IHep AN4a nblny n CbVII'Ipr BOAOM, @ 3aTeM YCTaHOBMTE NX Ha NON0XKEHHOe MecTo,

npeaBapuTenbHO NPOCYLLNB.

MpumeuaHye.

« [1N QUUCTKN COUNBTPA CAeflyeT MCNOb30BATh TOBKO UMCTYHO BOLY. He MpyUMEHsIATe MOKoLLMe CPeaCTBa.
- /Icnonb3yiTe LT TOMLKO NOCAe MOAHOM MPOCYLLKM.
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PerynspHblin yxoa,

Ounctka mogynsa WwBabpbl
1. HaxXmunTe Ha 3a)K1nMbl B 60KOBOV YacTn BogsaHOro 6aka, CHAMNTE MOAynb 3. MpomowiTe BOAOW 1 BbiCyLLnTe rybKy LBabpsbl.
wBabpbl 1 n3BneknTe ryobky.

MpumeyaHue.

« [loce OKOHYaHWIS MCNOIb30BaHWs 13BAeKMTe rybKy 13 Moayns LBabpbl, UTobbI
rPA3HAas BOAA He BblMAack 06paTHO B BaK 1 He 3acopwiia OTBepCTve A1 BOAbI.

+ [1ns oNTMMansHOM paboTsl poboTa PekoMeHayeTCs MeHsATb ryoKy LBabphbl
Kaxable 3-6 mec.

2. CneinTe ocTaBLUyOCS BoAy M3 BogsHoro 6ak. Mpomoiite 6ak Bogown n 4. ECv NOTOK BoAbl C/1abblili v BOAA pacnpenensercs HepaBHOMEpPHO,
NPOTPWTE HACYXO N/ OCTaBbLTE BbICbIXaTb €CTECTBEHHbIM MyTeM. OUNCTUTE BO3AYLLUHOE OTBEPCTVE B BEPXHEN YacTu KPbILLKV BOASHOIO 6aka.

MpumeuaHwne. He noasepranTe 6ak BO3AEVCTBNIO MPAMbIX CONHEYHbIX TyYel.
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Y PerynapHbiii yxop,

OuncTka OCHOBHOW LLETKN OunctKka 60KOBbIX LLETOK
HagasunTte Ha 3a)KMMbl C 060X CTOPOH OCHOBHOW LLETKM BHYTPb, UTObbI CHUMUTE BOKOBbIE LLLETKN. OUNCTUTE LLLETKN C MOMOLLLbI YNCTALLLErO
CHATb 3aLu1Ty, U U3BNEKNTe LWEeTKy Mo HanpasB/eHNo BBEPX. NHCTPYMeHTa.

Mgt
gL | r———

e

OuuncTKa OCHOBHOrO KoJsieca/HanpaBnsilowmnx Konec

CHVMUTE KPbILWKN C 060MX CTOPOH OCHOBHOW LLETKN, KaK MOKa3aHo Ha
PUCYHKe. YaanuTe cryTaHHble BOIOChI C LWETKN U MOALUNTMHNKOB C MOMOLLIbIO
UNCTALLErO NHCTPYMEHTA.

MpuMeuaHme. EC/IN Ha LLIETKe 0CTan0Ck MHOTO CryTaHHbIX BOIOC, HE TAHWTE KX
€ CUN0M, YTOBkI He NOBPeANTL LLETKY. MprMeyaHne. MoBEPHNUTE OCK KOMEC C MOMOLLbIO MESIKMX MHCTPYMEHTOB.

‘I’)Q

M
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PerynspHblin yxoa,

MprMeyaHne. [11s OUNCTKM BHYTPEHHEN MNOBEPXHOCTM POBOTA AN 3aPAAHON AOK-CTAHLMN C YyBCTBUTE/IbHBIMI 3/1EKTPO3/1IEMEHTAMI UCMO/b3YITe Cyx0e NooTeHLe.
He 1Cnonb3yiiTe BNaXHOe NosoTeHLe, YToObI 136exaTh NOBPEeXAeHNIA 13-3a BOAbI.

OuuncTUTe NasepHbIli gaTumk LDS/ OuuncTtute gatumk High BbINOMHNTE QUNCTKY
AATUNK KPOMKI

Precision 3D 3apsAAHbIX KOHTAKTOB 1
oTBepcTus ans 3abopa nbiau
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Y PerynapHbiii yxop,

3aMeHuTe MeLloK Anas nbian

CornacHo NHANKATOPY COCTOSHNS (MUTAIOLLLMIA OPaHXXEeBbIN) U MOACKA3KaM B MPUIOXKEHW BbINOSHATE 3aMeHy MeLlKa ANS MblAv Ha HOBbIN, e CTapbIi
nepenoHNTCA. PEKOMEHAYETCS BbIMOMHATL 3aMeHy MellKa Kaxable 8-10 Hegenb.

1. YTMAn3npyiiTe MeLloK Ans noliv 3. YCTaHOBMWTE HOBbIV MELLOK A/1S1 MblAv

MpuMeuaHune. Bo Bpems yaaneHvs MeLka As Nl 3a610K1pyinTe pyuky,
4TOBbI NbI/b He Monana Hapysky. 4. 3aKpoliTe BEPXHIOIO KPbILLIKY 6a3bl 411 aBTOOUMCTKM

2. Ounctute puneTp

NoJy4YaeTCs 3aKpbiTh ee BePXHIOK KPbILLKY W OTCYTCTBYET YCTaHOBEHHbIN
MELLOK ANd Mblan.

‘I’)q
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PerynsapHblin yxoa,

OuncTka Bo3ayxoBoga

B cnyuae 3acopeHus BO34yx0BOAA OUNCTUTE ero, Cefys NHCTPYKLUMAM HXKe. 3. MOBTOPHO YCTaHOBWTE KPbILLKY BO34YXOBOAA, KaK MOKa3aHo Ha cxeMme.

1. OTKPYTUTE MOHTa)KHbIE BUHTbI HA KPbILLKe BO34yX0BOAA U CHUMUTE ee.

I'Iepe3anyCK p060Ta
2. MpoBepbTe BO34YXOBOL Ha Ha/in4yre NoCcTOPOHHWX NpeaMeToB. MNpun

Hannunn 3ac0pe|—|y||2 OUNCTNTE BO3AYXOBOA. Ecnn poboT nepectan pearnpoBaTtb N He BbIK/KOUAETCS, BbIK/TIOYNTE ero
NPUHYANTENBHO, HAXXAaB 1 YAEPXNBas KHOMKY (1) B TeueHne 6 CekyHA. 3atem
HaXMUTE N yaepKnBanTe KHomky () B TeueHmne 3 cekyHz, 4YTobbl BKIOUNTb
po60T NOBTOPHO.

AKKYyMynaTop

B pob0T BCTPOEH BbICOKO3IhAEKTUBHbIV INTUIA-MOHHbI aKKyMYNSTOPHbIN
610K. Mpu exeaHEBHOM NCMOb30BAHNV 3apsxKaiiTe akKyMynsTop NOMHOCTbIO,
uTo6bI NOAAEPXKMBATD TEXHNYECKVE XapaKTePUCTUKI akkyMynsTopa. Ecin
po60T He NCMo/b3yeTca B TeUeHVie JONTOro BPEMeHM, OTKIoUNTe ero 1 ybepute
Ha XpaHeHwe. Bo n3bexxaHvie NoBpexaeHnin N3-3a upesMepHoi paspsaakm
poboT HeobxoANMO Noa3apsKaTb He pexe, YeM OAVH Pa3 B TPU MecaLa.
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Y HavkaTtop cocTosaHms

B Tabnunue HVKe nepeunciieHbl BO3MOXHble NPUYMHbI U MYyTWN pPeLleHns Henosagok B 3aBUCMMOCTM OT LBeTa
vHAMKaropa. 415 nonyueHns nogpo6bHon nHgopmaummn cm. pasgen «Bonpock! 1 otBeTbl» (FAQ) fAHHOW NHCTPYKUMN.

LiBeT nHanKatopa Bo3moXHasa npuumnHa PelweHue
HeT anekTponutaHmns MNpoBepbTe H6a3y n ybeantecs B HAMMUNMN 3NEKTPONUTAHNS.
BbIkn Po6oT HaxoanTca B pexnme He 6ecnokontb

Mpwu NonHOM 3apsage akkymynsTopa poboT nepexoanT B /
CMALWNA PeXnNM

Benblii (MOCTOSHHbIN) Po60T HaxoauTcs BHe H6a3bl /

MuratoLwnin 6enbiii Po6oT 3apsxaercs /

lMpoBepbTe Hannuve MeLkKa Aaa noian. Ecnn mewok He
yCTaHOBJ/1EH, yCTaHOBUTeE.
lMpoBepbTe KAYeCTBO YCTAHOBKW MeLlKa A4/ Mbiiu.

MpoBepLTe 3aKPbITVIE BEPXHEN KPbILLKA. ECNIV KPbILLKA HE 3aKpbITa,
NII0THO 3aKpoiiTe.

[MpoBepbTe HAaNONHEHHOCTb MeLlKa 414 nblav. Ecnm mewok
rnepenonHeH, 3aMmeHunTe.
Ypanute 3arpAa3HeHns BOKPYr OTBepCcTns oas 3360pa nblnn n

OpaHeBbll
P Ownbka 6a3bl AN aBTOOUNCTKN.

(MuratoLmin)

BbiTawuTte Kabesb NTaHns U3 6a3bl 418 aBTOQUUCTKN U
NpoBepbTe Ha/IMYne NOCTOPOHHYVIX 06BEKTOB, 610KVPYOLLIX
KpbILLKY BO34yxoBoga. Mpu Hannunv yaanuTe ux.

MpoBepbTe HaMuMe KOHTeHepa A4S Mbiau.

Mpu apyrnx ownBKax CBHKUTECh C TEXHNYECKMM
cneumanmcTaMmmn Nan CoTPyAHNKaMM MOCTIPOAAXKHOTO
obcnyxnBaHus.

1/1/)
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Bonpockbl n oTBeThbI

Tun npo6nemsi

PewweHue

Po6oT He Bkntouaetcs

HW3KNiA ypoBeHb 3apsga. 3apsanTe poboT Ha 6ase Ans aBTOOUNCTKIA 1 MOBTOPUTE MOMbITKY.

Temnepatypa OKpy»KatoLLeln cpefbl CINLWKOM HM3Kasa (Hyke 0° C) Un CANWKOM BbicOKas (Bbiwe 40° C). nanasoH
paboueli Temnepatypbl poboTa: ot 0° C go 40° C.

Po60T He 3apskaetcs

Basa pns aBTooUMCTKM obecToueHa. Ybeautech, uto ob6a KoHLa kKabens NMTaHns NOAKNHYEHbI KOPPEKTHO.
Cnabblii KOHTAKT. QUNCTVTE 3apPsAAHbIE KOHTaKTbl 6a3bl A1 ABTOOUMCTKM 1 poboTa.

Mbliecoc He MOXKeT BEPHYTbCA
Ha ba3a g1 aBTOOUNCTKN.

CNVILLIKOM MHOTO MpenaTcTBrN psaaoM ¢ 6a3oi ans 3apsaky n cbopa nbinn. Nomectute 6asy Ha 6onee oTKpbIToe
MPOCTPAHCTBO.

QumnCTUTE 30HY NOAAYUMN CUTHANA 6asbl AN ABTOOUNCTKU.

B pesynbrare nepemeLLeHvis pobota MOXKeT MPOV30MTY N3MEHeHVe JI0KALVN NN N3MEeHEHE KapTbl OKPYKatoLLen
NAaHNPOBKKW. ECv poBOT HAXOANTCS CINLIKOM AaneKko oT 6a3bl AN aBTOOUNCTKM, OH He CMOXXeT aBTOMaTnyeck
BEPHYTbCs HA 6a3y CaMOCTOATE/IbHO. B TaKOM C/lyuae HeOBXOAMMO BPYUHYHO BEPHYTb Mblaecoc Ha 6asy ans
ABTOOUNCTKU.

Cb6o1i B pabote poboTa

BbIk/OUMTe 1 MepesanycTute pobor.

MoCTOPOHHME 3BYKM BO BpeMSsi
ybopkun

B OCHOBHOW 1 6OKOBOA LLIETKAX U/ B OAHOM U3 OCHOBHbIX KOJIEC MOT 3aCTPSATh MOCTOPOHHMIA NpeaMet. OCcTaHoBMTe
po60T 1 yaanvTe BeCb Mycop.

PoboT cTan xyxe ybupatb nan
ocTaBnser nocse cebs rpssb

KoHTeliHep ans nbiiv nepenosiHeH. OUMcTuTe KOHTEeNHepP 1 0TBepCTre aNa 3abopa nbiin.
dunbTp 3ab6MT. OuncTmTe ero.
B OCHOBHY!O LLIETKY NMornasa nocTopoHHMi npeamert. YbepuTte ero.
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Y Bonpocbl n oTBeThI

Tun npobnemsl

PeweHne

Pob6oT He noakntouaetcs K Wi-Fi

C6o1 noaknoueHns K becnpoBogHow cetn Wi-Fi. CBpockTe HacTpownkn Wi-Fi, 3arpy3nte nocnegHio0 Bepcuto
npunoxeHus Mi Home/Xiaomi Home, a 3atem nonpobyiTe NOAKIUNTECS MOBTOPHO.

DYHKLUMS onpeAeneHns MecTononoXeHNs He OTKpbiBaeTcs. Yoeantech, 4to B npunoxeHun Mi Home/Xiaomi Home
BK/IlOUEHa DYHKLNA onpeaeneHns MecToMnooXeHs.

Cnabbini curHan Wi-Fi. MepemecTtnte pob0oT B 30HY C YCTONMUMBBLIM CUTHaNoOM Wi-Fi.
PoboT He nogaepxuBaeT Wi-Fi c uactoton 5 Ty, Y6epgutech, uTo Baw poboTt nogkntoueH K Wi-Fi 2.4 TTw,.

HeBepHoe nMs nosib3oBaTens Uan Nnaponb gomawHero Wi-Fi. Y6eantech, UTo MM Nosib3oBaTens n naposb BBeAeHbl
npaBnabHO.

He paboTtaet pexum
"3annaHnpoBaHHas ybopka"

HV3KMIi ypOBeHb 3apaaa akkyMynaTopa. CBOeBpeMeHHO nog3apaanTte poboT, UTobbl BKAUNTL PEXIM
"3annaHnpoBaHHas ybopka"

ByAeT v pacxofoBaTbCs
3N1eKTPMYECTBO, ec/I 0CTaBUTb
MblJIECOC HA 3aPSAAHOI CTaHLUN
nocne NofHow 3apagKkn?

Ecnu octaBuTb NblNECOC Ha aBTOMATMYECKN OMoPaxXHUBaeMoi 6asbl Mocne Toro, Kak Nblecoc NOAHOCTbIO
3apsaauTcs, 6yaet notpebnsTbcs oueHb HebonbLLIOe KOMYEeCTBO 3N1eKTpuYecTBa. 3To Heo6X0ANMO A8 COXPaHEeHMs
ONTUManbHbIX Pabounx xapakTepucTnk akkymynsatopa.

Mogaynb WwBabpbl He
nopaet BoAy nau nogaer
He3HaunTenbHbI 06bem BoAbI

Y6eanTech, UTo B BOAAHOM 6aKe ecTb Boga.

Ounctute rybKy WBa6PLI, €C/IN OHA 3arpA3HNIACS.

Y6eanTech, uto rybka Wweabpbl ycTaHOBNEHa NPaBuIbHO B COOTBETCTBIM C PYKOBOACTBOM MO 3KCMAyaTaLum.
CBOEBPEMEHHO OUNLLANTe BO3AYLUHOE OTBEPCTVE B B €PXHEN YaCTV KPbILLKM BOASHOIO 6aka.

PoboT He npopomKkaeT ybopKy
nocne 3apsgkn

YbeguTech, uTo poboT He nepeLuen B pexnm "He 6ecnokonTs’, B KOTOPOM OH HE MOXeT BO306HOBUTb YHOPKY.
Mblnecoc He NpogosmKaeT ybopky nocse NoA3apsakn nav Bo3Bpata Ha basa ans aBToOUNCTKN BPYYHYHO.
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Bonpockbl n oTBeThbI

Tun npo6nemsi

PelwweHue

PoboT Bo3BpaLLaercs Ha ba3y ans
aBTOOUMNCTKM Be3 BbINONHEHWS 3aaay
no aBTOOUNCTKE

B pexvme He 6ecnokonTb po60T HE CMOXET aBTOMATNYECKN BbIMOHATL COOTBETCTBYHOLLME 3a4auUN.

MeLwoK gns Nbiav nepenosHeH

[poBepbTe HAaNOMHEeHHOCTb MeLlKa A4 NblAn. Ecav MeLoK nepenosiHeH, 3aMeHnTe ero Ha HOBbIA.
PekomMeHAyeTcs BbINONHATL 3aMeHy Ka)kable 8-10 Hefenb. EC/In MeLwoK He nepenosiHeH, NpoBepbTe
oTBepcCTe gnsa 3a60pa MblIN 1 BO34YyXOBOA, B HVDKHE yacTtn 6asbl Ha Hannune 3aC0pEHVIIZ. Ypanute Bce
6I'IOKVIpyI'OLL|,l/Ie 06BeKTbI nepej ncnonb3oBaHMeM.

MHorga c6op Mbinn 3aHMMAaeT CIMLWKOM
MHOFO BPEMEHW.

B cniyuae, Korga Mbl/iecoc BbIMOMHAET 3a4aun No c6opy Mbliv NPOLOIXKINTENbHOE BPEMSs UV BO3AYX0BOL,
HeuncrnpaseH, C60P MblIV MOXET 3aHMMAaTh 60JIbLIE BPpeMeH) A5 NPeAoTBpaLLeHns 610KMPOBKA.

HeBO3MOXXHO 3aKPbITb BEPXHIOK KPbILLIKY
6asbl

MpoBepkTe Hasvume MeLLKa Ans fblin. EC MeLwoK He YCTaHOB/EH, YCTaHOBUTe.
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Y OcHoBHble napametpbl

Po6oTt ABTOMaTUYECKM ONOpPaXKHUBaeMO 6a3bl
Mogenb RLS5D Mogens RCS2
BecnpoBogHoe 5200 MA/u4
noakntoyeHne (HoMMHanbHas MOLLHOCTb akKyMynsTopa) HoMUHabHas

Bpems 3apagkn

OKosio 6 4

Wireless
Connectivity

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 Ty,

HoMuHanbHoe

14,4B=
HanpsxeHne
HoMuHanbHas

46 BT
MOLLHOCTb

Pabouas uactorta

2400-2483,5 My,

Makc. BbIxogHas
MOLLHOCTb

< 20 gpbm

BXOAHasa MOWHOCTb

220-240 B ~50/60 I'y,

HomunHanbHas 19.8B=1A
BbIXOAHAasA MOLHOCTb
HoMuHanbHas

800 BT
MOLLHOCTb

NHdopmaums 06 ytunusaumm n nepepaboTke 0TXO40B 3/1IEKTPUUECKOTO N 3/IeKTPOHHOI0
obopypoBaHuns
Bce n3penus, o6o3HauyeHHble CIMBOJIOM pa3fefibHoro cbopa oTpaboTaHHOro 31eKTPUYEeCKOro 1 3neKTpoHHoro obopyaoBaHus (WEEE, gupekTtrea

cpenbl Takoe OﬁOpyﬂ,OBaHVIE HeobxoanMmo caaBatb Ha nepepaSOTKy B CcneynanbHble MYHKTbl NprieMa 3/1IeKTPNYeCKoro 1 aNekKTpoHHOro
060pyp,OBava, onpepeneHHble NMPaBnTeIbCTBOM WUV MECTHbIMW OpraHamu Bnactu. NpasuibHas ytmanlauns n nepepaGOTKa nomoryTt

ﬁ 2012/19/EU), cnefyeT yTUM3NPOBATh OTAE/IbHO OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBbIX 0TX0L0B. C Lie/ibio OXPaHbl 340P0BbS 1 3aLLMThl OKPYXKatoLLen
| |

npenoTBpaTnTb BO3MOXHbIe

HeraTnBHble NOCNeACTBUSA A1 OKPY>KatoLLen cpefbl U 300p0Bbs YenoBeka. YTobbl y3HaTh, rae HaXofaTcs Takme nyHKTbl c6opa v Kak oHn
paboTatoT, obpaTtnTecb B KOMMNAHMIO, 3aHNMAOLLYOCA YCTAHOBKOM 060pya0BaHNs, NN B MeCTHble OpraHbl BNacTu.

1/1/1
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz
osoby o ograniczonych zdolnosciach ruchowych, sensorycznych lub
umystowych, a takze przez osoby o ograniczonym doswiadczeniu lub
znajomosci sprzetu, wytgcznie pod nadzorem rodzica lub opiekuna w celu
zapewnienia bezpiecznego uzytkowania i unikniecia zagrozen. Czyszczenie i
konserwacja nie powinny byc¢ przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru.

Dzieci nie mogg bawic¢ sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i
zwierzeta domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z
mopem podczas jego pracy.

Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtog

w Srodowisku domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na
powierzchniach innych niz podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych
lub przemystowych.

Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemiqg bez
uprzedniego zastosowania bariery ochronne;.

Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a
takze na podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

Przed uzyciem robota nalezy podniesc¢ z podtogi wszelkie przewody, aby
zapobiec ich przemieszczaniu podczas czyszczenia.

Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby
zapobiec ich uszkodzeniu w przypadku zderzenia.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego
uzytkowaniu robotow.

Trzymac przyrzad do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.

Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzagt domowych ani zadnych przedmiotow
na robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.
Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest
wytgczony, a stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.
Nie wycierac¢ zadnych czesci produktu mokrg Sciereczkg ani ptynami.

Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukgcji
obstugi. Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnos¢ za wszelkie straty lub
szkody wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

Akumulator i Nie nalezy uzywac zamiennikéw akumulatora, tadowarki ani podstawy
tadowanie auto-oprozniajgcej. Do stosowania wytgcznie z zasilaczem RCS2.

Nie nalezy podejmowac samodzielnych préb rozbierania, naprawy lub
modyfikowania akumulatora lub podstawy auto-oprdozniajgce;j.

Nie nalezy stawiac podstawy auto-oprdézniajgcej w poblizu zrodta ciepta.
1/1@
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Nie nalezy uzywac¢ mokrej szmatki ani sciereczki z ptynem do wycierania
stykodw tadowania podstawy auto-oprozniajgce;.

Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory
nalezy przykazywac do odpowiednich zaktaddéw zajmujgcych sie
recyklingiem.

Jesli przewadd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy
natychmiast zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi
posprzedaznej.

Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare
mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do
petna, a nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego
roztadowania akumulatora.

Wewngtrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogqg byc
wymieniane wytgcznie przez wykwalifikowanych technikow lub serwis
posprzedazny

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS5D jest zgodne z
dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowe;j:

www.dreame-technology.com
Szczegotowg elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie
https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad produktu

Akcesoria

Przyrzad do czyszczenia Szczotka boczna Kabel zasilania

@)

Zbiornik na wode Wktad myjgcy Worek na kurz podstawy auto-oprézniajgcej

Uwaga: llustracje w niniejszej instrukcji majg charakter wytgcznie informacyjny. Prosimy zapoznac sie z aktualnym wygladem produktu.
1 Aq
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Przeglad produktu

o

o

o

< /En

—z

°

Przycisk czyszczenia punktowego
= Nacisnij krotko, aby uruchomic tryb czyszczenia punktowego

Przycisk zasilania/czyszczenia
= Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy
« Po wigczeniu robota, nacisnij, aby rozpoczac czyszczenie

Wskaznik stanu
- Swiatto biate: czyszczenie w toku lub czyszczenie zakoriczone
» Migajgce swiatto pomaranczowe: btad

Przycisk dokowania

= Nacisnij, aby odestac robota do stacji tadujacej

Pokrywa
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Przeglad produktu

Robot
————— Przycisk resetowania Czujnik upadku

« Nacisnij i przytrzymaj, aby

przywrocic ustawienia

fabryczne
Styki tadowania © o Styki tadowania
Szczotka boczna © o Koto wielokierunkowe

Wskaznik Wi-Fi o Szczotka gtéwna

= Czujnik upadku © & Czujnik upadku
NS Kota gtéwne © B o Kota gtéwne

o Zatrzaski naktadki na
szczotke

o Wlot kurzu

Przyrzad do czyszczenia

;o

o Wylot powietrza/gtosnik

Czujniki robota

Czujnik krawedziowy o Czujnik laserowy LDS

Bufor kolizji

o High Precision 3D
(Czujnik unikania przeszkéd 3D )
‘II:[)
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Przeglgd produktu

podstawy auto-oprdézniajgcej otworz gorng pokrywe

®—o Gorna pokrywa

————————— Wskaznik stanu pojemnika na kurz
Dioda - $wiatto biate: podstawy auto-
oprozniajgcej jest podtgczona do pradu
Dioda - migajgce $wiatto biate:
\/ Odkurzacz jest w trakcie tadowania

Migajgce Swiatto pomaranczowe: \Worek
na kurz jest petny/ Worek na kurz nie jest
zamontowany/ Btad

o Gniazdo worka na kurz

o Filtr

——o Strefa sygnatowa

? ¢ o Styki tadowania

& o Wlot kurzu

dot
tyt
5 o Sruba montazowa
o Pokrywa kanatu
B powietrznego
————o Gniazdo do przechowywania
przewodow o O

———o Gniazdko przewodu zasilajgcego

151


https://manualsfile.com

Przeglad produktu

Pojemnik na kurz Modut mopujgcy

o Zatrzask pojemnika na kurz Zbiornik na wode
o Pokrywa pojemnika na kurz

o Filtr

Wktad myjacy

Worek na kurz

[T =3F——— Uchwyt worka na kurz

Uwaga: Ze wzgledu na ustawienie fabryczne, nowy worek na kurz zostat juz
zamontowany w srodku.

1D

M

Zacisk zwalniajgcy
zbiornik wody

Doptyw wody

Szczelina

Obszar mocowania
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Czyszczenie srodowiska domowego

Aby poprawi¢ wydajnosc pracy robota, schowaj luzne przewody, Scierki, Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach schodow i
kapcie, zabawki itp. sofy, aby zapewni¢ bezpieczng i ptynng prace robota.
|
]

ooa | 000

v <) X

Otworz drzwi do sprzagtanego pomieszczenia i umies¢ meble tak, aby Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj
uzyskac¢ wiecej miejsca. bezposrednio przed robotem, na progu, w korytarzu lub w waskich
miejscach.
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Przygotowanie przed uzyciem

1. Nalezy zdjg¢ materie ochronne

o

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az ustyszysz klikniecie.
1 I:/1

M

3. Podtacz podstawe do gniazdka elektrycznego i
rozpocznij tadowanie

Podstawe auto-oprdézniajgcg nalezy umiesci¢ na réwnym podtozu przy
scianie i podtgczy¢ do gniazdka. Umiesc¢ robota na podstawie auto-
oprozniajgcej. Robot zacznie sie automatycznie tadowac. Przed pierwszym
uzyciem zalecane jest petne natadowanie urzgdzenia.

Umiesc stacje w najlepszym

zasiegu Wi-Fi
>0,3m
- >0,5m
l Umiesc¢ przewad zasilajgcy w gniezdzie
>1,5m do przechowywania przewodéw
Uwaga:

- Nalezy zachowac co najmniej 0,5 metra wolnej przestrzeni po obu stronach podstawy
auto-oprdzniajgcej oraz co najmniej 1,5 metra wolnej przestrzeni przed nig.

+ Nie nalezy blokowac obszaru emisji sygnatu podstawy auto-oprozniajacej
zadnymi przedmiotami.

Informacje o podstawie auto-oproézniajgce;j
W celu zapewnienia p ynnego powrotu robota do podstawy auto-oprd niaj cej,

zaleca si, aby robot opu ci podstaw przed czyszczeniem. Nie nale y przesuwa
podstawy auto-opro niaj cej podczas pracy robota.

Po zakonczeniu zadania czyszczenia przez robota i jego automatycznym
powrocie do podstawy, rozpocznie si zadanie auto-oprd niania. Wi cej ustawien
mo na obs ugiwa w aplikacji.
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Potgcz z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt wspotpracuje z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home*. Aplikacja
Mi Home/Xiaomi Home umozliwia sterowanie urzgdzeniem i wchodzenie z
nim w interakcje przy uzyciu innych inteligentnych urzgdzen domowych.

1. Pobierz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home App

Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ i zainstalowac aplikacje. Aby pobrac i
zainstalowac aplikacje, mozesz tez wyszukac¢ nazwe ,Mi Home/Xiaomi Home"
w sklepie z aplikacjami.

2. Dodaj urzadzenie

Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home, nacisnij przycisk “@ " w gérnym
prawym rogu ekranu, aby przejs¢ do interfejsu dodawania urzgdzenia.
uCn

Ponownie kliknij w prawym gérnym rogu” —, ", zeskanuj kod QR, dodaj “Dreame
Bot Z10 Pro” i postepuj zgodnie z instrukcjami, aby zakonczy¢ potgczenie.

Mo nome evaonment Ve

o g o Covces neerty
What shoud |30 f | cannot scan for
PR

Uwaga:
- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Wersja aplikacji mogta zostac¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje zgodnie z
biezgcg wersjg aplikacji.

3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.
Nastepnie nacisnij jednoczesnie przyciski (3 i {3 i przytrzymaj je do
momentu ustyszenia komunikatu gtosowego o oczekiwaniu na konfiguracje
sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi zacznie powoli miga¢, bedzie to oznaczato, ze
potaczenie zostato pomyslnie zresetowane.

Wskaznik Wi-Fi
-Powolne miganie: oczekiwanie
na potgczenie

-Szybkie miganie: tgczenie
-Wtgczony: potgczono z Wi-Fi

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potaczy¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi i
dodaj urzgdzenie ponownie.
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Uzytkowanie

1. Wiaczanie/wytgczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ odkurzacz. Gdy
wskaznik zasilania zacznie Swieci¢ ciggtym biatym swiattem, bedzie to oznaczac,
robot jest w trybie czuwania. Aby go wytgczy¢, nalezy wcisnagc i przytrzymac
przycisk () przez 3 sekundy, gdy urzadzenie nie bedzie sie poruszac¢. Wytgczenie
robota spowoduje zakoriczenie biezgcego zadania czyszczenia.

2. Czyszczenie

Nacisnij krétko przycisk () w celu wtgczenia odkurzacza. Po wtgczeniu
odkurzacz doktadnie wyznaczy trase czyszczenia, metodycznie oczysci
wzdtuz krawedzi i Scian, a nastepnie zakonczy czyszczenie kazdego
pomieszczenia zygzakiem, zapewniajgc doktadnos¢ i wydajnos¢ pracy.

(®ﬁ5<

| )
C il

| )
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3. Tryb czyszczenia

W aplikacji Mi Home/Xiaomi Home dostepne sg cztery tryby czyszczenia:
cichy, standardowy;, silny i turbo. Domyslnym trybem jest tryb standardowy.

‘IEQ

4. Wstrzymywanie/Tryb uspienia

Wstrzymywanie: Wcisnij dowolny przycisk, aby wstrzymac prace robota
podczas czyszczenia.

Tryb us$pienia: Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia po 10
minutach bezczynnosci, po czym wskazniki zasilania i tadowania zgasng.
Aby go wybudzi¢, nalezy wcisng¢ dowolny przycisk.

Uwaga:
- Odkurzacz wytaczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Wstrzymanie pracy robota i umieszczenie go na podstawie auto-oprozniajacej
spowoduje zakoriczenie biezgcego zadania czyszczenia.

5. Tryb czyszczenia punktowego

Gdy robot jest wstrzymany lub przetgczony w tryb czuwania, nalezy wcisng¢
przycisk {Ji przytrzymac go przez 3 sekundy, aby uruchomi¢ tryb czyszczenia
punktowego. W tym trybie robot oczysci kwadratowg powierzchnie o
wymiarach 1,5 x 1,5 metra bezposrednio wokét siebie. Po zakonczeniu
czyszczenia punktowego robot automatycznie wrdci do pierwotnego potozenia
i wytgczy sie.

Uwaga: wigczenie trybu czyszczenia punktowego spowoduje zakonczenie
biezgcego zadania czyszczenia.

6. Wiecej funkcji aplikacji
Za pomocg aplikacji mozna skonfigurowac zaawansowane funkcje, takie jak

sprzatanie wybranego pomieszczenia, czyszczenie danego obszaru, edycja
obszaru, wyznaczenie zakazanego obszaru/ wirtualnej sciany i wiele innych.

Uwaga:

+ Postepuj zgodnie z instrukcjami w interfejsie aplikadji, aby korzystac z wiekszej
liczby funkgji.

- Wersja aplikacji mogta zostac zaktualizowana i nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami opartymi na aktualnej wersji aplikadji.
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Uzytkowanie

Uzycie funkcji mopowania
Zaleca sie odkurzanie wszystkich podtdg co najmniej trzy razy przed
pierwszym myciem, aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia.

1) Nalezy zwilzy¢ podktadke mopa i wykreci¢ nadmiar wody. Nastepnie wtozy¢
podktadke mopa do szczeliny zbiornika na wode, jak pokazano na rysunku, i
mocno wcisng¢ podktadke.

O]

2) Otworz pokrywe zbiornika i wlej wode, a nastepnie doktadnie zamknij
pokrywe.

Uwaga: Nie uzywac zadnych srodkoéw czyszczgcych ani dezynfekujgcych.

3) Wyréwnaj modut mopujgcy zgodnie ze strzatkg, a nastepnie wsun go z
tytu robota, az do jego zatrzasniecia we wtasciwej pozycji. Nacisnij przycisk
O lub uzyj aplikacji Mi Home / Xiaomi Home, aby rozpocza¢ czyszczenie.

Uwaga:
« Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.
« Za pomocg aplikacji mozna regulowac przeptyw wody w zaleznosci od potrzeb.

4) Aby wyjgc zbiornik wody nalezy nacisng¢ boczne zatrzaski i pociggng¢
modut mopujacy.

Uwaga: Gdy odkurzacz taduje sie lub nie jest uzywany, nalezy wyjg¢ modut
mopujacy, wyla¢ wode pozostatg w zbiorniku i umyc¢ wktad myjgcy, aby zapobiec
powstawaniu plesni lub utrzymywaniu sie nieprzyjemnych zapachow.
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Dzienna konserwacja

Wyczys¢ pojemnik na kurz

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask,
aby wyja¢ pojemnik na kurz.

4. Oczyszczanie wlotu kurzu

‘Il:q

2. Otworz pokrywe pojemnika 3. Wyjmij filtr i delikatnie postukaj, aby usungc¢
zgodnie z diagramem. brud.

Uwaga:Nie nalezy czyscic filtra szczotkg ani
palcem.

5. Wyptucz pojemnik na kurz i filtr, az bedg czyste. Przed ponownym zamontowaniem nalezy
doktadnie osuszyc filtr.

Uwaga:
- Do czyszczenia filtra nalezy uzywac wytgcznie czystej wody. Nie stosowac detergentow.
+ Przed uzyciem filtr musi catkowicie wyschngc.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie modutu mopujgcego
1. Nalezy nacisngc¢ boczne zatrzaski wktadu myjacego i pociggng¢ modut 3. Wyczysc i osusz wktad myjacy.

myjacy, aby go wyjac.
P
/ Y Y
/ ; ;

Uwaga:

+ Po uzyciu wyjgc¢ wktad myjacy i oczyscic. Nalezy upewnic sie, ze brudna woda
nie wptywa z powrotem do odptywu wody, aby uniknac jego zatkania.

« Aby uzyskac optymalng wydajnos¢, zaleca sie wymiane wktadu co 3-6 miesiecy.

L o . 4. Jesli wystepuje powolny przeptyw wody lub objetosc¢ nie jest dobrze
2. Oproznij pqzosta{q wode ze zblor_nlk:a. Przed ponownym zamontowaniem rozprowadzona, nalezy wyczyscic¢ otwor powietrzny w pokrywie zbiornika
optucz wodg i pozostaw do wyschniecia na powietrzu. wody.

Uwaga: nie wystawiac zbiornika bezposrednio na stonce.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie szczotki gtéwnej
Nacisnij zatrzaski zwalniajace pokrywe szczotki gtéwnej i wyjmij ja ruchem
do gory.

- 11111111111 LT
s.:ﬂ

i

Wyciggnij ostony szczotek, jak pokazano na schemacie. Uzyj dotgczonego
narzedzia do czyszczenia, aby usung¢ wtosy wplatane w szczotke.

Uwaga: Nie nalezy uzywac nadmiernej sity przy oczyszczaniu wtosow, aby
unikng¢ uszkodzenia szczotki.

‘ILZ[)

Czyszczenie szczotki bocznej

Wyciggnij szczotke boczng i wyczysc¢ jg za pomocg dotgczonego narzedzia
do czyszczenia.

Czyszczenie kota gtéwnego i kota
wielokierunkowego

Uwaga: Do rozdzielenia osi i opony nalezy uzywac takich narzedzi, jak maty
srubokret.
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Dzienna konserwacja

Uwaga: Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki, poniewaz odkurzacz i strona wewnetrzna stacji tadujgcej zawierajg wrazliwe elementy. Nie nalezy uzywac mokrej
scierki, aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez wode.

Wyczysc czujnik laserowy LDS Wyczysc High Precision 3D Wyczysc styki tadowania
/ czujnik krawedzi i wlot kurzu
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Dzienna konserwacja

Wymien worek na kurz

Gdy worek na kurz jest petny nalezy wymieni¢ go na nowy. Informacje dotyczgce stanu worka na kurz wyswietlane sg na wskazniku stanu (miganie na
pomaranczowo) lub poprzez komunikaty w aplikacji. Zaleca sie wymiane worka co 8-10 tygodni.

1. Usuwanie worka na kurz 3. Instalacja nowego worka na kurz

Uwaga: Podczas wyjmowania worka na kurz nalezy zamkngc uchwyt worka na
kurz, aby zapobiec wylotowi kurzu.

4. Zamknij gorng pokrywe podstawy auto-oprézniajgcej

2. Czyszczenie filtra

moze by¢ zamknieta, a worek na kurz nie jest zamontowany.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie kanatu powietrznego 3. Nalezy ponownie zamontowac pokrywe kanatu powietrznego, zgodnie

ze wskazéwkami pokazanymi na rysunku.
Jesli kanat powietrzny jest zablokowany, nalezy go wyczysci¢ zgodnie z

ponizszymi krokami.

1. Nalezy odkreci¢ sSruby mocujgce na pokrywie kanatu powietrznego i zdjg¢
pokrywe.

Resetowanie robota

2. Nalezy sprawdzi¢, czy kanat powietrzny jest zablokowany przez obce

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytaczy¢, nalezy
przedmioty. Jesli tak, nalezy je usungc.

przytrzymac przycisk (V) przez 6 sekund, aby wytgczy¢ urzgdzenie. Nastepnie
nacisnij i przytrzymaj przycisk (O przez 3 sekundy, aby wtaczyc robota.

Akumulator

Robot wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy. Nalezy
upewnic sie, ze pozostaje on dobrze natadowany podczas codziennego
uzytkowania, aby utrzymac jego optymalng wydajnosc. Jesli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytgczyc i odtozy¢. Aby zapobiec
uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, robota
nalezy tadowac co najmniej raz na trzy miesigce.
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Wskaznik stanu

W ponizszej tabeli wymienione zostaty mozliwe przyczyny i rozwigzania probleméw, w odniesieniu do
roznych kolorow diody wskaznika stanu. Aby uzyskac wiecej pomocy, zapoznaj sie z sekcjg "Najczesciej
zadawane pytania" w tej instrukcji.

Dioda

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie problemu

Dioda zgaszona

Brak zasilania

Nalezy sprawdzi¢ i upewnic sie, ze zasilanie podstawy auto-oprézniajgcej jest w normie

Odkurzacz jest w trybie "Nie przeszkadzac"

W petni natadowany odkurzacz jest w trybie /
uspienia
Swiatto biate Odkurzacz nie jest na podstawie /
Dioda miga Odkurzacz jest w trakcie tadowania /

biatym Swiattem

Migajgce swiatto
pomaranczowe

Btad

Nalezy sprawdzi¢ czy worek na kurz jest zamontowany. Jesli nie, nalezy
zamontowac¢ worek na kurz.

Nalezy sprawdzi¢ czy worek na kurz jest poprawnie zamontowany.

Nalezy sprawdzi¢ czy gérna pokrywa jest zamknieta. Jesli nie, nalezy poprawnie
zamkngc gorng pokrywe.

Nalezy sprawdzi¢ czy worek na kurz jest petny. Jesli tak, nalezy jg wymienic.
Nalezy usung¢ wszelkie zanieczyszczenia wokoét wlotu kurzu odkurzacza i
podstawy auto-oprozniajgcej.

Nalezy odtgczy¢ kabel zasilajgcy podstawy auto-oprdézniajgcej. Nastepnie
nalezy sprawdzi¢ czy pokrywa kanatu powietrznego nie zostata zablokowana
przez obce przedmioty. Jesli tak, nalezy je usungc¢.

Nalezy sprawdzi¢ czy pojemnik na kurz jest zamontowany

W przypadku innych problemow skontaktuj sie z wykwalifikowanymi technikami
lub serwisem posprzedazowym.
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Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot nie wtacza sie

Poziom natadowania baterii jest niski. Nalezy natadowac robota na podstawie auto-oprozniajgcej, a nastepnie
sprobowac ponownie.

Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej 0° C) lub zbyt wysoka (powyzej 40° C). Temperatura dziatania
odkurzacza miesci sie w zakresie od 0 do 40° C.

Robot nie taduje sie

podstawy auto-oprézniajgcej nie ma zasilania. Nalezy upewnic sie, ze oba konce przewodu zasilajgcego sg
prawidtowo podtgczone.

Zbyt staby kontakt. Nalezy oczysci¢ styki tadowania podstawy auto-oprozniajace;j.

Robot nie moze powrdci¢ do
podstawy auto-oprozniajgcej.

Wokot podstawy auto-oprézniajgcej jest zbyt wiele przeszkdd. Nalezy umiesci¢ podstawe w bardziej otwartej
przestrzeni.

Nalezy wyczysci¢ obszar sygnalizacji podstawy auto-oproézniajgcej.

Zmiana potozenia robota moze spowodowac jego przepozycjonowanie lub ponowne mapowanie otoczenia. Jesli robot
znajduje sie zbyt daleko od podstawy auto-oprézniajgcej, moze nie by¢ w stanie automatycznie powrdci¢ do podstawy.
W takim przypadku nalezy recznie umiesci¢ robota na podstawie auto-oprézniajgce;j.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytgcz i wigcz robota ponownie

Robot wydaje dziwny dzwiek

Obcy przedmiot moze zaplatac sie w szczotke gtéwng, szczotke boczng lub jedno z két gtdwnych. Zatrzymaj
odkurzacz i usun wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie czysci tak skutecznie,
jak wczesniej, lub pozostawia
kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy wyczysci¢ pojemnik na kurz i wlot kurzu.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscic.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtéwng. Nalezy go usungc.
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Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot nie moze sie potgczyc z
siecig Wi-Fi

Wystgpit problem z potgczeniem Wi-Fi. Nalezy zresetowac potgczenie Wi-Fi i pobra¢ najnowszg wersje aplikacji Mi
Home/Xiaomi Home, a nastepnie sprobowac ponownie nawigzac potgczenie.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest aktywne. Upewnij sie, Zze zezwolenie na dostep do lokalizacji w aplikacji
Mi Home/Xiaomi Home jest aktywne.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewnic sie, ze robot znajduje sie w obszarze z dobrym zasiegiem sieci Wi-Fi.
Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twoj odkurzac tgczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewnic¢ sie, czy zostaty wprowadzona prawidtowa
nazwa i hasto uzytkownika.

Robot nie rozpoczyna
zaplanowanego czyszczenia

Robot ma stabg baterie. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, dopoki bateria robota nie bedzie natadowana
co najmniej w 15%.

Czy pozostawienie odkurzacza
w stacji tadowania zuzywa
dodatkowg energie, jesli
odkurzacz jest w petni
natadowany?

Pozostawienie robota na podstawie auto-oprézniajgcej, gdy robot jest w petni natadowany, zuzywa bardzo mato
energii elektrycznej i pomaga utrzymac optymalng wydajnos¢ baterii.

Z modutu myjgcego nie
wyptywa woda lub jest jej
bardzo mato

Nalezy upewnic sie, ze zbiornik jest napetniony woda.

W razie potrzeby wyczy$¢ wktad myjacy.

Nalezy upewnic sie, ze wktad myjacy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy oczyscic¢ otwor w zbiorniku na wode.

Robot nie wznawia czyszczenia
po natadowaniu

Nalezy upewnic sie, ze robot nie jest w trybie ,,nie przeszkadzac¢” , co uniemozliwia wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu go na podstawie auto-oprdézniajace;j.
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Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot powraca do podstawy
auto-oprézniajgcej, ale zadanie
automatycznego odprowadzania kurzu
nie nastepuje.

Tryb "Nie przeszkadzac¢" uniemozliwia automatyczne wykonywanie zadan odprowadzania kurzu.

Worek na kurz jest petny

Nalezy sprawdzi¢, czy worek na kurz jest petny. Jesli tak, nalezy wymieni¢ go na nowy. Zaleca sie wymiane
worka co 8-10 tygodni. Jesli worek nie jest petny, nalezy sprawdzi¢, czy wlot kurzu lub kanat powietrzny w
dolnej czesci stacji tadowania jest zablokowany. Nalezy usung¢ wszelkie obce przedmioty przed ponownym
uzyciem.

Zadanie odprowadzania kurzu moze
czasem zosta¢ wydtuzone

Gdy odkurzacz wykonuje zadania odprowadzania kurzu przez pewien czas lub gdy kanat powietrzny nie
dziata ptynnie, czas odprowadzania kurzu zostanie wydtuzony, aby zapobiec zablokowaniu.

Gorna pokrywa podstawy nie jest
zamknieta

Nalezy sprawdzi¢ czy worek na kurz jest zamontowany. Jesli nie, nalezy zamontowac worek na kurz.
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Dane techniczne

Robot podstawy auto-opré niaj cej
Model RLS5D Model RCS2
Akumulator 200 mAS - » ) Wejécie 220-240 V ~ 50/60 Hz
(Nominalna pojemnos¢ baterii)
Czas tadowania Ok. 6 godzin wyjécie 19,8V = 1A
E‘iczf;ges’\fvodowa Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz Moc znamionowa 800 W
Napiecie znamionowe 14,4V ==
Moc znamionowa 46 W
Czestotliwos¢

- 2400-2483,5 MHz
operagji

Maksymalna moc

o < 20dBm
wyjsciowa

Informacje dotyczgce europejskiej dyrektywy WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie z Dyrektywg

2012/19/UE) i nie mogg by¢ wyrzucane po zakonczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi odpadami. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz

srodowiska naturalnego nalezy przekazac zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzgdowe lub lokalne.

Prawidtowe usuniecie zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na srodowisko naturalne
— i zdrowie ludzi. Wiecej informacji mozna uzyskac w urzedzie lokalnym lub od instalatora.
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« The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name "85 ", which
means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen Namens
"IBHL " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, ndmlich im Bereich der Technologie unaufhaltsam
weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est |'abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise, reflétant la
vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" & I'abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azienda " &5 ",
che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que significa
luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.

Dreame — cokpalléHHoe Ha3BaHue kuTaickoli komnanum Dreame Technology Co., Ltd. n ee pouepHux npegnpusTuin. Dreame siBAsieTcs TpaHcMTepauyen
Ha3BaHUs KOMMaHMMN Ha KUTalCKOM s13bike « IBFL », B KOTOPOM OTpaXeHO KOpPMopaTUBHOE BUAEHWE KOMMaHWUN B Cepe HayKu 1 TEXHONOT M1 — HeMpepbIBHbIN
MOWCK, NCCNIe[lOBAHUS 1 CTPEMIEHHUE K YCTIEXY.

« Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spotek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy "85 " co oznacza dgzenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jaka jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.
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For more information, please visit www.dreame-technology.com
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.
Made in China RLS5D-EU-R00
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